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Ridici systém minimalizujici opotiebeni kol jeFdbu

Uvod do problému

e Jerab jede sikmo po své pojezdové draze
e Nakolky kol se dotyka kolejnice

e Vznikd tfeni — opotifebeni nakolky

e Nutna vymeéna kol
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Navrhnuté reseni
e Metoda , Elektronickée senzor 4 _ senzor 3

nakolky"

e Ctyfi ultrazvukové
senzory vzdalenosti

C —mm—p——
e Senzory meri vzdalenost # #
y —mmiem |

nakolkd od kolejnice

Ir\7

e Nepricici se jerab
senzor 1 = senzor 4
senzor 2 = senzor 3

e Spinana regulace
e Prah s hysterezi
e Zpomaleni rychlejsi strany

senzor 1 senzor 2
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Dekuji za pozornost
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Uvod do problému

Pri provozu jerabu nastavaji situace, kdy se jedna
strana mostoveho jerabu predbiha pred druhou.
Kdyz nastane tento pripad, jerab lezi sikmo na své
pojezdové draze a nakolky kol se dotyka kolejnice.
Poté pri pojez du jerabu mezi nakolky a kolejnici
vznika treni a tim dochazi k jejich opotrebeni. Toto
opotrebeni je tak velké, ze je potreba po urcité dobé

kola jerabu vymenit. Coz je financné nakladne.
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Obr. 1: Zadany mostovyJerab

Navrhnute reseni

Na odstranéni daneho problému jsem pouzil metodu
s nazvem ,Elektronické nakolky". Tato metoda
vyuziva Ctyfi senzory, které méfi vzdalenost nakolkd emer remer
kol od kolejnice. Rozmisténi senzoru je na obrdzku 2.
Aby se nakolky kol nedotykaly kolejnice, musi se
mostovy jerab pohybovat rovné po své pojezdoveée
draze. Kdyz se jerab pohybuje rovne, merené
vzdalenosti senzoru na stejné strané koleje se sencor | sencor 2

rovnaji. V tomto pripade to jsou senzory jedna a ctyr|

nebo senzory dva a tfi. Rozdily obou dvojic senzoru

Jsou teStPVEm\Y p,rahovau,uroynl S DySter\,e,ZIJ. Jestlize Obr. 2: Rozmisténi senzoru v metodé
oba rozdily presahly dany prah, jerab lezi sikmo na elektronické nakolky
pojezdové draze a pri pojezdu jerabu se rychlejsi
strana zpomaluje. Zpomaleni trva do té doby nez se
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zpusobem rizeni zamezime dotyku nakolku s kolejnici  _ -
a tim i jejich opotrebeni a nasledné vymény. 7
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Obr. 3 a 4: Uchyceni senzoru vzdalenosti Obr. 4: Graf funkcnosti systemu
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