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Cilem bakaléfské price Matéje Stétky sndzvem ,Névrh robota ,Ludvika“ pro
propagalni téely fakulty* byla stavba humanoidniho robota ,,Ludvika*“ (jméno vybraly déti)
ze stavebnice LEGO Mindstorms EV3 pro propagaéni ti¢ely fakulty a pro spolupréci s PKF

(Prague Philharmonia). PKF pofada koncerty détem
(https://www.pkf.cz/koncertyprodetivrudolfinu/ ) a zatim v poslednim jarnim koncertu byl
»Ludvik* souCasti vlastniho pfedstaveni

(https://www .facebook.com/robosoutez/videos/2842791415759496/). Pfi stavbé bylo vyuZito
pfedeviim soudédstek z LEGO Mindstorms. Robot byl naprogramovén v jazycich Lego
Mindstorms EV3 Education a Python..

V tivodnich kapitolach bakalafska price je vysvétlen divod realizace humanoidniho
robota ,Ludvika“, struéné seznimeni (doplnéni informaci) s LEGO Mindstorms EV3 a
popsana vlastni stavba robota. Ve ¢tvrté kapitole je vysvétleno softwarové feSeni s vyuZitim
Lego Mindstorms EV3 Education, pata kagitole je pak vénovéina softwarovému fFeSeni
s vyuZitim programovaciho jazyka Python. Sestd kapitola je v&novdna webové strénce o
humanoidnim robotu. V zavéru prace (kapitola 6) jsou zhodnoceny dosaZené vysledky a
nastinény moZnosti vylepSeni humanoidniho robota a jeho vyuZiti v budoucnu.

Rad bych zdtiraznil, e Mat¥j Stétka pracoval na bakald¥ské praci samostatnd, pfi
pravidelnych konzultacich jsme fesili problémy, které se objevily. Vysledkem bakalaiské
préce je humanoidni robot ,,Ludvik*, kterého vyuZivame k propagaci nejenom katedry, ale i
fakulty na riznych akcich (Den otevfenych dvefi, GAUDEAMUS, veletrthy a vystavy,
konference atd.). Vlastni bakaldiska prace pfesahuje svym rozsahem b&#nou bakaldfskou
préci a urlité by si zaslouZila zafazeni na cenu dékana.

Zavérem konstatuji, Ze byly splnény beze zbytku viechny body zadani bakaldfské
préce a navrhuji hodnotit bakald¥skou praci klasifikaénim stupném ECTS A (VYBORNE).

V Praze 8.6.2020

Ing. Martin Hlinovsky, Ph.D.
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1I. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani A - vyborné

Hodnoceni ndroCnosti zaddni zévérecné préce. o
Narognost zadani odpovida bakalafské praci, aviak zadani neni pfilis konkrétni. Autor navzdory této skutegnosti dobfe
strukturoval své snaZeni a spravné identifikoval dil&i cile prace.

Splnéni zadani A - wborné

Posudte, zda pfedioZend zdvérecnd préce splfiuje zadéni. V komentdri pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
spinény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spinéno, pokuste se posoudit zdvaznost, dopady a
pfipadné i pfiCiny jednotlivych nedostatkd.
Préce zcela splnila viechny body zadani.

Zvoleny postup feeni
_Posudte, zda student zvolil sprdvny postup nebo metody Feseni.

A - vyborné

Postup pro navrh robota i ovladaciho software byl zcela korektni. Byly identifikované viechny problematické &4sti prace a
€ast problémi byla vyfeSena. Zbylé problémy byly dostateéné popsany pro dalsi mozny rozvoj.

Odborna droveri A - vwyhorné

Posudte urover odbornosti zdvérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podklods a dat
ziskanych z praxe. N
Odborna Groveri softwarové €asti prace je dostateéna. V ramci navrhu konstrukce robota autor postupoval intuitivné.
Navzdory absenci formalnich zkusenosti s ndvrhem konstrukei roboti autor zvolil iterativni metodu navrhu, kterd nakonec
vedla ke zdarnému FeSeni zadaného problému.

Autor adekvatné vyuzil znalosti ziskané studiem a z odborné literatury.

Formalni a jazykova Uroven, rozsah prace E - dostateéné

Posudte sprdvnost pouZivéni formdlnich zépis obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou strdnku.

Po formalni a jazykové strance préce vykazuje znaéné nedostatky. Mimo typografickych problém a gramatickych chyb jsou
v praci pouZiviny nekodifikované vyrazy. Popisy nékterych obrazkd jsou nedostateiné. Zavér price nedostateéné popisuje
nalezena Fe$eni a zabyva se zejména ti¢elem realizovaného robota a moZnym rozvojem.

Vybér zdroji, korektnost citaci B - velmi dob¥e

Vyjddrete se k aktivité studenta pfi ziskdvdni a vyuZivdni studijnich materidli k feseni zdvéreéné prdce. Charakterizujte vybér
pramend. Posudte, zda student vyuZil vSechny relevantni zdroje. Ovéfte, zda jsou véechny pfevzaté prvky Fédné odliseny od
viastnich vysledkii a tvah, zda nedoslo k poruseni citaéni etiky a zda jsou bibliografické citace Upiné a v souladu s citaénimi
_zvyklostmi a normami.
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Student vyuZival pfi tvorbé prace jak pracfg—w:FpFedchﬁdcﬁ tak online i tidténych zdroju. Zdroje jsou adekvatni praci autora.
Zdroje jsou korektné citovany, aviak nazvy online zdroji by mohly mit korektnéjsi formu. Pfikladem nepfili§ dobie
zvoleného nazvu je citace [kolb].

Dal3i komentéfe a hodnoceni

Vyjddrete se k drovni dosaZenych hlavnich vysledki zdvéreéné prdce, napf. k trovni teoretickych vysledkd, nebo k drovni a
funkénosti technického nebo programového vytvoreného Feseni, publikacnim vystupim, experimentdini zrucnosti apod.
VloZte komentdi (nepovinné hodnoceni).

ll. CELKOVE HODNOCEN(, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Shriite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni, Uvedte pripadné otdzky, které by
mél student zodpovédét pfi obhajobé zdvéreéné prace pred komisi.

Prace studenta je dobfe zpracovéna a je vice ne odpovidajici Girovni znalosti, které jsou od studenta ocekavany.
Realizace projektu je provedena svédomité a postup byl zfejmé €etné konzultovén s vedoucim i ostatnimi
studenty spolupracujicimi na projektu.

Ocenéni zaslouZi invence autora pfi FeSeni mechanickych problémi robota, kdy student navrhl viastni sougastky
pro potieby projektu.

Prace pIné splfiuje zadéni a vystup projektu je efektnim a efektivnim médiem pro reprezentaci fakulty
(reprezentaéni iéely byly cilem prace).

Prace samotnd vykazuje velké mnoistvi stylistickych, lingvistickych i formalnich nedostatkd. Tyto nedostatky jsou
v3ak vzhledem k celkové Grovni zpracovani prace zanedbatelné, zejména s pfihlédnutim k faktu, Ze se jednd o
Bakalarskou praci.

Dodatecné otazky:

- Popiste metodiku méfeni zatiZzeni nosnikli dokumentovaného na obréazku 3.8.
- Vkapitole o pouZitém ovladaéi zmifiujete fakt, Ze maximalni ndklon jednoho joysticku nema vystupni
hodnotu 100, ale niZsi. Jak je moZné tento problém vyresit?

Pfedlozenou zavérecnou praci hodnotim klasifikaénim stupném B — Velmi dobfe

Datum: 12. 6, 2020 Podpis:
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