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Rozvrhovani statického segmentu sité FlexRay

* Automobilovy prumysl

* Kritické aplikace (x-by-wire)

* Harmonogram komunikace

>
Cyklus 0| Cyklus 1 |Cyklus 2| Cyklus 3 |Cyklus 4| Cyklus 5
Staticky segment Dynamicky segment P S
%5400 %
%% / %
Staticky slot Dynamicky slot




Rozvrhovani statického segmentu sité FlexRay

* Prenasené signaly Easové okno
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Rozvrhovani statického segmentu sité FlexRay

Sdruzeni signall
Minimalizace poc¢tu slotu
Tisice signall

Vyuziti pres 80%

Prakticky test
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Ao mi’ m2’ Cilem diplomové prace je navrhnout a implementovat algoritmus
” 1| mt’ m2’ optimalné rozvrhujici signaly prenasene po siti FlexRay.
% 2 m1’ m2’
- S| mt? g2’ Metoda rozvrhovani je inspirovana [1], ovsem v pripadé této prace jsou
V ;l = reflektovany i release time a deadline signélﬁ. Signaly jsou nejprve
« ot o sdruzeny do zprav. Pro lepsi vyuziti slotu se vytvorené zpravy dale
- Fat> 2 Sspojuji, a az pote jsou optimalizované zpravy zarazeny na vhodné misto
s | 8[mt 2 v harmonogramu komunikace.
.g 0| m1’ m2’
2| 101> 2 Release time a deadline jednotlivych signdlu uvaZzujeme jen v celistvych
S| et e ndsobcich délky cykll, coz znamena, Ze zanedbavdme umisténi signalu
< 12wt 2 v rdmci cyklu, a to z toho duvodu, Ze takto jemnd ¢asova omezeni jsou
13/ mt? p2 zanedbatelnd vzhledem k umisténi signalu v rdmci hyperperiody. Ze
:‘;l :1 zz zvoleného omezeni vyplyva, ze algoritmus muze paralelné rozvrhovat
VO S signaly kazdého zarizeni pripojeneho k siti FlexRay.
slot ID , . . L vv v v . L
Vysledky algoritmu jsou uspesne overeny praktickym testem na fyzicke
Zprava signaly siti FlexRay. Cely algoritmus ma asymptotickou casovou slozitost
ml’ | s2, 6, s8, s12, s13 O(max(s;?)), kde s, je pocet signdlu i-tého zarizeni. Vypodcet rozvrhu
m2’ 520 navrzenym algoritmem pro jedno zarizeni s 3000 signaly trva 3 vteriny.
mJ3’ 7, sl4, s16, s17
m4’ 51 U znazornéneho prikladu je dosazeno 80% vyuziti pFenosového pésma.
m5’ $3. s4. s10, s11 Stejnych (a vetsinou i Iep5|ch) vysledku je dosahovano i u setu signalu
m6 | s5.s15, s18, 519 generovanych dle SAE [2]. Cim vice ma zatizeni signalu, tim lepsich
7 <9 vysledku vypocet dosahuije.
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