Posudek vedouciho diplomové prdce Be. Lubose Koudelky s nazvem

SW Fidicich jednotek kamerového pozi¢niho systému urceného
pro sledovéani cilu

Diplomova prace pana Koudelky se vénuje ndvrhu a realizaci SW pro fidici jednotku
kamerového systému uréeného pro sledovani a ur€ovani pozice cilt. Dana diplomova prace
vychézela z projektového zadéni a jeji cile i tomuto faktu odpovidaly. Diplomat se aktivné
podilel na feSeni tohoto projektu a to i nad rdmec svych povinnosti. K préci studenta nemam
74dné vyhrady, nebot’ ke viemu pfistupoval zodpovédné a aktivné a skute¢nost, Ze hardware
funguje a systém provadi poZadované funkce, je pfevazn€ jeho zésluhou. Student provadél
celou fadu experimentii na daném kamerovém systému, které umoZnily kompletni jeho
verifikaci, coZ rovnéZ kladn& hodnotim. Student v komponenté VVVS ma dva zdznamy:
° éipo§, M. - Bily, M. - Koudelka, L. - Simének, J. - Alam, M. - et al.: Development of Inertial
Navigation Systems. In Proceedings of 2014 PEGASUS-ATAA Student Conference. Prague:
CTU, 2014, ISBN 978-80-01-05459-8.

e Koudelka, L. - Rohég, J. - Sipo§, M.: SD logger dat ze sbérnice CAN a RS232. [Funkéni
vzorek]. 2014..

I kdyz hardwarové celky byly studentovi ve vétSin€ pifpadi dodény, jeho praci bylo je
oZivit a zajistit patfiénou funkcionalitu a vtomto bod¢ podle mého plné splnil zadéni.
V diplomové préci ne viak uplné pro nezasvéceného Ctenafe vEnoval pozornost popisu
hardwarové podoby kamerového systému, coZ znesnadiiuje vytvofeni si ptedstavy o dil¢ich
vazbéach mezi funkénimi bloky.

Bez ohledu na tuto jednu drobnou vytku jsem byl a stile jsem se studentovou praci
spokojen a velmi si cenim jeho kladného piistupu k ¢innostem, které v ramei diplomové prace
a daného projektu vykonaval. Chtél bych dale statni komisi poZadat o pfipadné zvazeni
navrhnout danou préci na cenu dékana FEL.

Ze viech vySe uvedenych divodd diplomovou praci pana Be. Koudelky doporucuji
k obhajob&, nemdm k ni Z4dné pfipominky a navrhuji préci klasifikovat dle ECTS stupném

A (vyborng).
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Oponentsky posudek diplomaové prdace Be. Lubose Koudelky s ndzvem
SW ridicich jednotek kamerového poziéniho systému uréeného pro sledovani cilt

Cilem diplomové préce byla realizace firmware pro Fidici jednotku slouZici na koncentraci komunikace
mezi fidicim pocitatem a periferiemi pro obsluhu kamerového systému.
V Gvodni casti prace diplomant prehledné popsal jednotlivé komponenty a funkce kamerového systému,
metodu zastanieni a pfipravu k provozu. Také se zminil o pouZitych Fidicich deskack pro objektiv,
inklinometr a hlavni fidici jednotce systému. Postradam zde viak podrobnéjsi informace o péivodu HW
této hlavni fidici jednotky. Déle se diplomant vénuje teorii zabezpedeni datového prenosu a fyzickym
vrstvam komunikacnich rozhranni pouZitych pro kominkaci s periferiemi a s centralnim potitatem. Tato
Cast je zpracovana prehledné a bez zbyteénych detaild. Nésledujici ¢ést prace se vénuje nédvrhu
komunikacniho protokolu mezi jednotlivymi periferiemi a hlavni Fidici jednotkou. Nékteré
z komunikacnich protokoldl, napf. s GPS, jednotkou objektivu a zékladnou, jsou dané vyrobcem HW. U
ostatnich periferii pfenosovy protokol specifikoval diplomant podle pozadavkal dané periferie. Na Fidici
jednotce pak tyto jednotlivé komunikaéni kandly pretransformoval do komunika&niho protokolu pro
komunikaci s centrdlnim pocitatem. Navrieny komunikaéni protokol je smyslupiny a diplomant dbal i na
efektivitu pfenosu. Diplomant navrhl také zabezpeceni prenosu pomoci CRC, ¢emu? také neni co
vytknout. Ne zcela smysluplna je volba CAN pro komunikaci s inklinometrem. Tato sbérnice neni vhodna
pro komunikace mezi dvéma jednotkami, z nichi jedna se odpojuje za béhu systému, coi muze
generovat chyby na sbérnici a vyZaduje kvalitni sw diagnostiku. RovnéZ zvoleny bit rate 1Mb/s se v praxi
zpravidla nevyuZivd a na komunikaci s inklinomentrem by postacilo standardnich 500kb/s.
V préci nejsou uvedeny divody pro¢ diplomant zvolil RS422 jako komunika&niho kanalu s centrdlnim PC.
Vyhledem ktomu, Ze do kaidé kamerové jednotky je pfivedena ethernetovd linka, myslim, 7e
efektivnéjsi by bylo s fidici jednotkou komunikovat prostfednictvim tohoto kanalu. Zvlasté, kdyZ pouzity
procesor obsahuje i ethernetové rozhranni. Tim by se pravdépodobné také eliminovaly problémy
s rudenim komunikace, kterym se velmi podrobné diplomant vénuje v nasledujici éasti prace. V této &asti
jsou uvedeny vysledky méfeni chybovosti pfenosu na zakladé testl definovanych v pfisluinych normach
a diplomant prokdzal své schopnosti analyzovat pfenosové moinosti navrieného HW.
Déle bych mél k prdci nékolik pfipominek:
- po grafické strénce je prace na velmi slusné (rovni, ale vénoval bych vétsi pozornost &lenéni kapitol,
- vcelé praci postrddam blokové schéma lokalniho systému (propojeni centrdlni Fidici jednotky
s periferiemi),
- HW pouiity pro hlavni Fidici jednotku obsahuje zdsadni chyby ve schématu, plogném spoji i ve volbé
komponent. Pro dalsi vyvoj bych doporuéil pouZit pfepracovany HW,
- nedpiné informace o pouiitém HW pro fidici jednotku,
- nedostatecné informace o zpracovani dat na strané centrainiho PC, chybi ndhled GUI.
- soubory se zdrojovymi kddy na CD jsou prazdné

Diplomant v praci prokazal, Ze je schopen realizovat SW pro obsluhu komunikace mezi jednotlivymi
periferiemi s odlidnymi ndroky na komunikaéni parametry. Také prokazal, Ze je schopen navrhnout
strukturu zprav a analyzovat spolehlivost komunikace. Bohufel jsem ale nemohl posoudit kvalitu
zdrojovych kédd. Proto navrhuji préci k obhajobé a doporuéuiji i klasifikovat stupném
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