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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani primérné ndroéné
Hodnoceni ndrocnosti zaddni zavérecné prdce.

Zadani pokryva jednak navrh technologické linky, jeji simulaci véetné pohyb( robotd, virtudini zprovoznéni a také
kompletni fyzické zprovoznéni £asti obsahujici redlného Zestiosého robota, bezpeénostni systém pro zajisténi funkéni
bezpetnosti a vizualizaci. Soutésti zdvéretné prace jsou i Ulohy pro studenty v béZné denni vyuce véetné doplfikové
dokumentace.

Splnéni zadani splnéno

Posudte, zda predloZend zdvérecnd prdce spliiuje zaddni. V komentdii pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spinéno, pokuste se posoudit zévaznost, dopady a
pFipadné i pficiny jednotlivych nedostatkd.

Zadani bylo splnéno beze zbytku. Navic pan Simek nad ramec zpracoval celou fadu podpiirnych materialii, které obsahuji

detailni popis problém(, se kterymi se pfi praci setkal a které budou velice uzitetné pro pokradujici studenty.

Aktivita a samostatnost p¥i zpracovani price A - vyborné
Posudte, zda byl student béhem feSeni aktivni, zda dodroval dohodnuté terminy, jestli své feseni priibéiné konzultoval a
zda byl na konzultace dostatecné pfipraven. Posudte schopnost studenta samostatné tvirci prdce.

Pan Simek pracoval velice samostatné, diisledn& ved priib&znou projektovou dokumentaci. Reflektoval po-sf?éhy

z konzultaci s vedoucim prace. Velice ocefiuji jeho pFistup k FeSeni problém( spojenych pFedeviim s instalaci potfebnych
softwarovych modulil prostiedi Tecnomatix, které ¢asto zabraly desitky hodin véetné diskuzi s oficidini technickou
podporou.

Odborna uroven B - velmi dobfe

Posudte droveri odbornosti zdavéreéné prace, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladd a
dat ziskanych z praxe.

Student musel Fesit technické problémy z fady oblasti véetné ndvrhu a realizace bezpeénostniho systému pro zajist&ni
pracovni oblasti robota, které vyfesil velmi dobfe a odevzdand prace je solidni referenci pro kaZdého, kdo by na tyto tkoly
chtél navazat.

Formalni a jazykova trovei, rozsah prace A -vyborné

Posudte spravnost pouZivani formdinich zdpist obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou strénku.

Po jazykové i grafické strénce je préce zpracovéna velmi pékné. Rozsah odevzdané préce je odpovidajici, kromé toha pan
Simek zpracoval fadu podplrnych materialf,

Vybér zdroji, korektnost citaci A - vyborné

Vyjddrete se k aktivité studenta pfi ziskdvdni a vyuZivdn{ studijnich materidlii k feSeni zdvéreéné prdce. Charakterizujte
vybér pramend. Posudte, zda student vyuZil viechny relevantni zdroje. Ovéite, zda jsou viechny pfevzaté prvky radné
odlideny od viastnich vysledki: a tvah, zda nedosio k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace upiné a v souladu
s citanimi zvyklostmi @ normami.
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Reference a citace jsou v textu spravné pouZity. Vybrané zdroje reflektuji pouZité téma. Jednd se pfedevsim o firemni
literaturu, coZ je pro tento typ prace odpovidajici.

Dal3i komentafe a hodnoceni

Vyjddrete se k urovni dosaZenych hlavnich vysledki zévérecné prdce, napf. k drovni teoretickych vysledkd, nebo k tirovni a
funkénosti technického nebo programového vytvofeného feieni, publikaénim vystupim, experimentdini zruénosti apod.
Velice ocefiuji samostatnost pfi feseni problému se simulaénim prostfedim a v neposledni fadé také houZevnost, s jakou se
pan Simek vénoval ,vyzvam®”, které prostfedi Process Simulate nabizi.

1l. CELKOVE HODNOCENI A NAVRH KLASIFIKACE
Shriite aspekty zdvéreéné prdce, které nejvice oviivnily Vase celkové hodnoceni.

Jednd s o ucelenou préci, diky niZ je v laboratofi plné zprovoznéno robotické pracovisté, které |ze nyni pouZivat
jednak pfi demonstracich, tak i pfi b&Zné dennf a projektové vyuce. Zajisténi bezpecnosti a vyreSeni ovladaciho
panelu s vizualizaci vyznamné doplfiuji samotnou simulaci vyrobnich linek a z prace délaji velmi zajimavé
inZzenyrské dilo.

PiedloZenou zavéreénou praci hodnotim klasifikaénim stupném A - vyborné.

Datum: 16.1.2015 Podpis:
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I. IDENTIFIKACNI UDAJE

Nézev price: Simulace vyrobnich linek
Jméno autora: Bc. Pavel Simek

Typ préce: diplomova

Fakulta/istav: Fakulta elektrotechnicka (FEL)
Katedra/ustav: Katedra fidici techniky

Oponent prace: Ing. Martin Baumruk, Ph.D.
Pracoviité oponenta prace: Siemens Industry Software s.r.o.

11. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERI|

Zadani naroén&jsi

Hodnoceni ndrofnosti zaddni zévérecné prdce.

V diplomové priéci je zpracovdno téma virtudiniho zprovoznéni robotické vyrobnf linky véetné zakomponovén( redinych
zafizeni dostupnych v laboratofi. Student v pribéhu préce musel feit mnozstvi prekaZek a komplexnich technickych a
mezioborovych problémi. Ziskdné zkudenosti byly déle precizn& zpracovany v metodice a kolicich pfikladech pouZitelnych
pro vyuku predmétu fidici systémy.

Splnéni zadani spinéno

Posudte, zda pfedloiend zdvérecna prdce spliuje zaddni. V komentdfi pfipadné uvedte body zadéni, které nebyly zcela
spinény, nebo zda je prdce oproti zaddni roz$ifena. Nebylo-Ii zoddni zcela splnéno, pokuste se posoudit zdévaznost, dopady a
pripadné i pri¢iny jednotlivych nedostatkd.

Hiavnf dkoly tj. : Implementace a ndsledné virtudini zprovozn&nl svafovac linky v simulaén/m prostfed! Process Simulate;
Zprovoznénl a integrace laserového skeneru, optického zavésu, pramysiového robota a vizualizaéntho panelu; Navrh a
tvorba uloh pro vyuku fidicich systému; Vytvofeni dokumentace k jednotlivym podiilohdm - byly v diplomové praci spinény.

Zvoleny postup Feseni spravny

Posudte, zda student zvolil spravny postup nebo metody feseni.

Postup tvorby a zprovoznéni digitalniho modelu i préce s redlnym zafizenim a popis dilich krokd ma logickou posloupnost a
lze je pouiit i jako metodikou a Skolici dokumentaci pro téma virtudlni zprovoznéni, praci s KUKA robotem, laserovym
skenerem a konfiguraci PLC. Ve vlastnim digitalnim navrhu layoutu robotické linky chybi nékteré prvky, které jsou v redlné
lince potfeba a které by teroreticky mohly vést ke kolizim - jako napf. chybéjici kabelové kanély, ostravy rozvod( u robota,
TCP méfici stojdnky, stejné tak nejsou FeSeny napf. prostory pro servisni demontéZ robota atd. . Nicméné s ohledem na
skutegnost, Ze prce je zaméfena vice na problematiku elektro neé na mechanicky koncept linky, to jsou jen detaily.

Odborna uroven A - vyborné

Posudte droveri odbornosti zévérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuiti podkladi o dat
ziskanych z praxe.

Student prokézal schopnost vyfedit komplexni technicky dkol, kde bylo nutné spojit znalosti a zkuienosti nap#fé riznymi
obory. V rdmci virtudlniho zprovoznéni spojuje vysoce specializované znalosti digitdInich simulaci, programovini robotd,
programovani a zprovoznéni zafizeni fizené PLC a i tvorbu detailni dokumentace.

Formdlni a jazykova droven, rozsah préace A - vyborné
Posudte spravnost pouiivani formdinich 26pist obsaZenych v préci. Posudte typografickou a jazykovou strénku.
Prace je pfehledné strukturované a je pomérné vécnd bez prebyteénych detailil.

Vybér zdroji, korektnost citaci B - velmi dobfe

Vyjddrete se k aktivité studenta pri ziskdvdni o vyuiivéni studijnich materiali k feseni zdvéreéné préce, Charakterizujte vybér
prament. Posudte, zda student vyuZil viechny relevantni zdroje. Ovéite, zda jsou viechny prevzaté prvky fédné odlideny od
viastnich vysledki a tvah, zda nedoslo k porusent citacni etiky a zda jsou bibliografické citace upiné a v souladu s citaénimi
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zvyklostmi a normami.
V préci mi chybi referie tuzemskych a zahranitnich zdrojl, ve které by byl zpracovén piehled jak toto téma (virtudini
zprovoznénl) fedl i jind pracovidté a jakd témata jsou aktudiné atraktivnl pro vyzkum a vyvoj v tomto oboru.

Dalsi komentére a hodnoceni

Vyjddrete se k drovni dosaZenych hlavnich vysledki zdvérecné prdce, napf. k Urovni teoretickych vysledku, nebo k tirovni a
funkénosti technického nebo programového vytvofeného feseni, publikacnim vystupim, experimentdlni zruénosti apod.
Vloite komentdrF (nepovinné hodnaceni).

1. CELKOVE HODNOCENI, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Shrrite aspekty zdvéreéné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni. Uvedte pripadné otdzky, které by
mél student zodpovédét pfi obhajobé zdvéreéné prdce pfed komisi.

Student prokdzal, Ze je schopen zpracovat komplexni inZenyrsky tkol, byly spinény definované cile a diplomova

prace tedy vyhovuje predpokladlim zdvéreéné price magisterského studia a mohu doporutit, aby byla pfijata
k obhajobé.

Otézka k obhajobé:

V ramci diplomové price byl zprovoznén bezpetnostni laserovy skener a bezpetnostni opticky zévés SICK.
Provedte Givahu jaké systémy by bylo moZné pouiit pro bezpeénou interakci robot-¢lovék (napf. pro zpomaleni
robota / zastaveni v zavislosti na vzdalenosti od robota, méreni krutu na oséach malych robotl apod.).

PredloZenou zavéreénou praci hodnotim klasifikaénim stupném A - vyborné.

Datum: 12.1.2015 Podpis:
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