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Identifikační Toolbox pro Scilab

Inovace a nové přístupy

• Errors-in-variables (EIV) identifikace

• Využití Subspace State-Space System IDentification (4SID) metod

• Prediction Error Method (PEM) inicializovaná 4SID metodou

• NonNegative Garrote (NNG) metoda pro redukci řádu LTI modelů



Identifikační Toolbox pro Scilab

Výsledky

• Oficiální Toolbox pro programové prostředí Scilab

http://atoms.scilab.org/toolboxes/identification/1.1/

• Začlenění do systému ATOMS

• Mezinárodní konference Poster 2011

• 2. – 3. místo v soutěži Cena Zdeňka Kotka za aplikační výsledek

• Využití v praxi na projektech OptiPremier a FR-TI1/517

http://atoms.scilab.org/toolboxes/identification/1.1/
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Motivace
• Vývoj open-source nástroje pro

identifikaci dynamických systémů z
naměřených posloupností vstupně-
výstupních dat

Systém
y(k)u(k)

v(k)

x(k)

• Alternativa k nástrojům jako System
Identification Toolboxr (SITB) pro
Matlab

• Kompatibilita s Matlabem

• Nasazování a testování nových metod

• Využití zejména malými firmami

Scilab
• Multi-platformní systém pro numer-

ické výpočty a simulace

• Open-source alternativa k Matlabu,
používaná vědeckými institucemi a
průmyslem

• Snadná převoditelnost zdrojových

kódů mezi Matlabem a Scilabem

• ATOMS (AuTomatic mOdules Man-
agement for Scilab) systém

XCos
• Modelování a simulace dynamických

systémů

• Ekvivalent k Simulink

Identifikační Toolbox
• Předzpracování signálů

• Identifikace LTI systémů z
naměřených posloupností vstupně-
výstupních dat

• Validace navržených modelů

• Nové přístupy

• Začleněn jako oficiální Scilab tool-
box do systému ATOMS

• Vývoj GUI

Inovace
• Errors-in-variables (EIV) identifikace

Systém
y(k)

u(k)

y0(k)

y(k)

u0(k)

u(k)

• Využití Subspace State-Space System
IDentification (4SID) metod

• Prediction Error Method (PEM) ini-
cializovaná 4SID metodou

• Propojení Black-Box (BB) modelování
s matematicko-fyzikální analýzou

• NonNegative Garrote (NNG) metoda
pro redukci řádu LTI modelů

• Square-Root Covariance Filter (SRCF)

Výsledky práce
• Oficiální Toolbox pro programové

prostředí Scilab:

http://atoms.scilab.org/toolboxes/

• Začlenění do systému ATOMS

• Online instalace z konzole Scilabu:

atomsInstall(’identification’)

• Mezinárodní konference Poster 2011

• 2. – 3. místo v soutěži Cena Zdeňka
Kotka za aplikační výsledek

• Využití v praxi na projektech
OptiPremier a FR-TI1/517
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