@ KONTAKT 2011 %

Identifikacni Toolbox
pro Scilab

Autor: Martin NOVOTNY (novotm23@fel.cvut.cz)
Vedouci: Samuel PRIVARA (privasam@fel.cvut.cz)

Katedra Fidici techniky FEL CVUT Praha 26.5.2011



mailto:novotm23@fel.cvut.cz
mailto:novotm23@fel.cvut.cz
mailto:privasam@fel.cvut.cz
mailto:privasam@fel.cvut.cz
mailto:privasam@fel.cvut.cz

Identifikaéni Toolbox pro Scilab

|dentifikacni TOOLBOX

%%g; IDENTIFIKACE ‘

B x 4




Identifikacni Toolbox pro Scilab

U

TOOLBOX

1. Uprava dat

+ Dokumentace
(GUID)




Identifikaéni Toolbox pro Scilab %

Inovace a nove pristupy

* Errors-in-variables (EIV) identifikace
* Vlyuziti Subspace State-Space System IDentification (4SID) metod
* Prediction Error Method (PEM) inicializovana 4SID metodou

* NonNegative Garrote (NNG) metoda pro redukci fadu LTI modelu
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Vysledky

- Oficialni Toolbox pro programoveé prostredi Scilab
http://atoms.scilab.org/toolboxes/identification/1.1/

» ZacClenéni do systemu ATOMS
» Mezinarodni konference Poster 2011
« 2. — 3. misto v soutézi Cena Zdenka Kotka za aplikacni vysledek

* Vlyuziti v praxi na projektech OptiPremier a FR-TI11/517
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e Predzpracovani signdlu Square-Root Covariance Filter (SRCF)
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e Nasazovani a testovani novych metod

Oficidlni Toolbox pro programové

e Validace navrzenych modelt prostfedi Scilab:
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