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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERII

Zadani naro¢néjsi
Hodnoceni ndroénosti zaddni zdvéreéné prace.

¥oewvs

Spinéni zadani spInéno s mensimi vyhradami
Posudte, zda predloZend zdvérecnd prdce splfiuje zaddni. V komentafi pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
spinény, nebo zda je prace oproti zaddni rozsitena. Nebylo-li zadéni zcela spinéno, pokuste se posoudit zavaZnost, dopady a

vrwe

_pfipadné i pficiny jednotlivjch nedostatki.
Z velké Easti bylo v praci dosaZeno stanovenych cilli, prace seznamuje dobie s problematikou a navrhuje fe$eni, bohuZel se
nepodafilo z Easovych divodl implementovat sofistikovany model pfivési za tahatem, vyfesena byla pouze éast pro car-like

vehicle.

Aktivita a samostatnost pFi zpracovani prace A - vyborné
Posudte, zda byl student béhem feSeni aktivni, zda dodrzoval dohodnuté terminy, jestli své Feeni pribéiné konzultoval a zda
_byl na konzultace dostatecné pfipraven. Posudte schopnost studenta samostatné tviréi préce.

Student pracoval velmi samostatné, bez problému se zorientoval v dostupné literatufe a €erpal z mnoha aktudlnich
védeckych tlank(, konzultoval jen nejnutn&jéi koncepéni otazky.

Odborna droveri A - vyborné

Posudte droveri odbornosti zdvérecné prdce, vyuiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladii a dat
ziskanych z praxe. o o o

Bakalarska prace byla odborné na vysoké trovni, student se zorientoval v pomérné Sirokém tématu, které v nékterych
ohledech zdaleka pFekracuje rdmec bakalaiského studia. PouZité matematické modely byly dobfe vyloZeny, coZ samo o sobé
znamenalo nastudovat latku v mnohém pFesahujici rémec predméti na FEL CVUT. Celkové se student vyjadfuje piesné a
Etendre zasvéti do daného tématuy, aniZ by musel problematiku zjednoduZovat.

Formalni a jazykova trovei, rozsah price A - vyborné
Posudte sprédvnost pouZivini formdinich zdpisii obsaZenych v préci. Posudte typografickou a jazykovou strdnku.

Prace je psana v Ceském jazyce stylisticky na dobré drovni. Formalni stranka préce je také velmi dobra, student nema
problém pFesné a korektné pouZivat odborné terminy, véetné t&ch matematickych. Doklada to i nékolika stranami &istd
matematického textu, ktery tenéfi poskytuje moZnost zakotvit nové poznatky do formalniho svéta matematiky.

Vybér zdroju, korektnost citaci A - vyborné

Vyjadrete se k aktivité studenta pfi ziskdvani a vyuZivani studijnich materidit k FeSeni zavéreéné prace. Charakterizujte vybér
prament. Posudte, zda student vyuZil viechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou viechny prevzaté prvky fédné odliseny od
viastnich vysledkd a dvah, zda nedoslo k poruseni citaéni etiky a zda jsou bibliografické citace uplné a v souladu s citaénimi
zvyklostmi a normami.

Student pracoval s literaturou pfimo ukazkové. Byla mu doporutena kniha a nékolik &ankd z dané problematiky a na to jiz
sam navdzal extenzivni reSersi dostupnych titulll. V praci jsou viechny zmifiované vysledky Fadné ocitovany.
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Dalsi komentafe a hodnoceni

Vyjddrete se k drovni dosaZenych hlavnich vysledki zdvéreéné prdce, napf. k drovni teoretickych vysledkd, nebo k trovni a
funkénosti technického nebo programového vytvoreného feseni, publikainim vystupim, experimentdini zruénosti apod.
Student sam pfisel s postupem zaloZzenym na €élanku J. Ziegler, Ch. Stiller — Spatiotemporal state lattices for fast trajectory
planning in dynamic on-road driving scenarios, ktery byl v praci implementovan. Je nasnadé tento postup roz3ifit i pro
vozidla jiné dynamiky neZ automobil, na éemZ student zaal pracovat, aviak z €asovych divodi nemohlo byt toto téma
uspokojivé zahrnuto v bakaléiské préci. To viak pfipadné moZnosti sepsat vysledek do védeckého &lanku &i jako pfispévek na
konferenci nic neubira.

Il. CELKOVE HODNOCENI A NAVRH KLASIFIKACE

Shriite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni.

Student samostatné a tviréim zptsobem zpracoval zaddni, ukdzal vybornou schopnost orientace v dostupné
literatufe a sepsal bakaldiskou prdci na vysoké odborné trovni. Pomérné ndroéné téma je v prdci dobre vyloZeno,
prehled o problematice je ndsledovdn formdiné presnym popisem implementovaného modelu a algoritmu.
Vysledky jsou pouZitelné pro dalsi prdci.

PredloZenou zavéretnou praci hodnotim klasifikaénim stupném A - vyborné.

V Praze, dne: 8.6.2020 Podpis:
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I. IDENTIFIKACNI UDAJE
Nazev prace: Pldnovani trajektorie pro autonomni vozidla
Jméno autora: Antonin Hruska
Typ préce: bakalaFska
Fakulta/ustav: Fakulta elektratechnicka (FEL)
Katedra/dstav: Katedra fidici techniky
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PracoviSté oponenta préce: CVUT, FEL, Katedra Fidici techniky

1l. HODNOCEN{ JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani naroénéjsi

Hodnoceni ndrocnosti zaddni zGvéreéné prdce.

PfedloZend préce se zabyva analyzou a ndvrhem plénovaciho algoritmu pro pozemni neholomni robotick3 vozidla

s konfiguraci konvekéniho automobilu. V prvé Fadé si prace stanovi za cil refersi dostupnych feseni problematiky, dile
volbu matematického modelu vozidla a vybér vhodného planovaciho algoritmu. Hlavnim clem je implementace zvoleného
planovaciho algoritmu a jeho nésledn4 analyza.

Splnéni zadani spinéno
Posudlte, zda pfedloZend zdvérecné prdce splfiuje zaddni. V komentdii piipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
spinény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozéitena. Nebylo-1i zadéni zcela spinéno, pokuste se posoudit zévaznost, dopady a

oy,

pfipadné i pii¢iny jednotlivych nedostatkd,
Student spinil praci ve viech bodech a v plném rozsahu.

Zvoleny postup Fegeni spravny
Posudte, zda student zvolil spravny postup nebo metody feseni.
Student zvolil sprévny postup feseni, ktery je podlozen dikladnou redersi problematiky.

Odborna droveri A - vyborné

Posudte uroveri odbornosti zévéreéné prdce, vyusiti znalostf ziskanych studiem a z odborné literatury, vyu3iti podkladd a
dat ziskanych z praxe.

PredloZend préce je dobré technické trovng. Student demonstroval schopnost porozumét naroénému technickému
problému a na zékladé odborné literatury vyvinout Fedeni splfiujici zadani.

Formadlni a jazykova tGrovei, rozsah price A - vyborné
Posudte sprdvnost pouZivani Jormdinich zdpisi obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a Jazykovou strdnku.

Préce je psdna v ceském jazyce na vysoké technické Grovni. Text je logicky ¢lenén a je dobfe Eitelny a pochopiteiny. _

Vybér zdroji, korektnost citaci A - vyborné

Vyjddrete se k aktivité studenta pfi ziskdvdni a vyuZivani studifnich matericlii k Fegeni zavéreéné prace. Charakterizujte
vybér prameni. Posudte, zda student vyuZil viechny relevantni zdroje. Ovéfte, zda jsou viechny pfevzaté prvky Fadné
odliSeny od viastnich vysledkii a dvah, zda nedoslo k porugeni citaéni etiky a zda jsou bibliografické citace (ipiné a v souladu
s citaénimi zvyklostmi a normami.

PiedloZend préce obsahuje rozsshlou rederSi tématu s pou%tim vhodnych pramen, které j—ssﬂ—korektné odkazovany.

Dalsi komentéFe a hodnoceni

Vyjddrete se k drovni dosaZenych hlavnich vysledki zévéreéné prdce, napf. k urovni teoretickych vysledki, nebo k drovni a
funkinosti technického nebo programového vytvoreného feseni, publikacnim vystupim, experimentdlni zruénosti apod. I
VloZte komentaF (nepovinné hodnoceni).
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Il. CELKOVE HODNOCENI, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

PredloZend prace se zabyvd analyzou a implementaci vhodného planovaciho algoritmu pro mobilniho robota typu
auto. Kladné hodnotim rozsdhlou resersni ¢ast prace, ktera svym rozsahem a prezentaci demonstruje vysokou
uroven porozuméni tématu. Této ¢asti prace bych jen vytkl nedostateénou specifikaci poZadavki na provoz
mobilniho robota, které by étenafi napomohlo k lep$imu pochopeni volby matematickych modeld a pldnovacich
algoritma. Prace ddle prezentuje implementaci a testovani vhodného planovaciho pfistupu. Testovaci scénar
obsahuje tfi vozidla, robot pro ktery plénujeme trajektorii a dvou ,nefizenych” vozidel. Scénar dostatecné
demonstruje funkénost predloZeného fedeni. BohuzZel detailnéjsi popis simulaéniho prostfedi v praci chybi, coi je
Skoda.

PredloZenou zavérecnou praci hodnotim klasifikacnim stupném A - vyborné.

Otazky:
1. Jaka jsou omezeni pouZiti kinematickych modelll pozemnich vozidel? Jak zaruéite platnost pfedpokladt
kinematického modelu vozu a tim platnost planovaciho algoritmu na tomto modelu zaloZzeném?
2. Jaky je vliv nestaciondrnich pifekaZek na vas algoritmus? Jmenovité off-line a on-line ¢ast?
3. Jaky matematicky model byl pouZit pro simulator, kterym jste ovéroval funkcionalitu vaseho feSeni?

Datum: 5.6.2020 Podpis:
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