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Il. HODNOCEN{ JEDNOTLIVYCH KRITERI{
Zadani mimofradné narocné
Hodnaceni ndrocnosti zaddnf zdvérecné préce. N ,
BakalaFska prace se zabyvé navrhem algoritm( adaptivniho tempomatu a prostiedi pro jeho testovani. Uloha algoritmu
adaptivntho tempomatu a je definice je vieobecné zndma a zékladni funkcionalita vcelku jednoducha. Cilem pFedloZené
prace bylo rozsifit funkcionality o prvky zajistujici komfort cestujicich pfi zaruéené bezpeénosti. Dale bylo nutné navrhnout
testovaci prostredi, které by tuto funkcionalitu ovéfilo.

Spinéni zadani spinéno |
Posud'te, zda predloZend zdvéreénd prdce spliiuje zaddni. V komentéri pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
spinény, nebo zda je prace oproti zaddni rozsitfena. Nebylo-li zadéni zcela spinéno, pokuste se posoudit zdvaZnost, dopady a
pifpadné i priciny jednotlivych nedostatkdl.

Student zadani spinil ve viech bodech v pIné mite

Aktivita a samostatnost pfi zpracovani prace A - vyborné

Posudte, zda byl student béhem Feseni aktivni, zda dodrZoval dohodnuté terminy, jestli své FeSeni priubézné konzultoval a
'zda byl na konzultace dostateéné pfipraven. Posudte schopnost studenta samostatné tviréi prdce.

Student byl velmi aktivni, na dohodnuté terminy chodil pfipraven.

Odborna droven A - vyborné
Posudte droveri odbornosti zdvérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuziti podkladii a
dat ziskanych z praxe.

Formalni a jazykova troven, rozsah prace A - vyborné
Posudte sprdvnost pouZivéni formdlinich zdpisi obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou strénku.
PredloZenad prace je v anglickem jazyce a pIné odpovida rozsahem a formou.

Vybér zdrojh, korektnost citaci A - vyborné

Vyjddrete se k aktivité studenta pfi ziskdvéni a vyuZivan{ studijnich materiGli k fesSeni zdvéreéné prace. Charakterizujte
vybér pramend. Posudte, zda student vyuZil vSechny relevantni zdroje. Ovéfte, zda jsou viechny pFevzaté prvky Fadné
odlieny od viastnich vysledkii a tvah, zda nedoslo k poruseni citaéni etiky a zda jsou bibliografické citace upiné a v souladu
s citaénimi zvyklostmi a normami.

Student prokdzal schopnost pracovat s technickou literaturou, a to jak v podobé akademickych vysledkd, tak pramyslovych
pfiruéek.
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Dalsi komentaie a hodnoceni

Vyjdadrete se k urovni dosaZenych hlavnich vysledki zavéreéné prdce, napf. k urovni teoretickych vysledkd, nebo k trovni a
funkinosti technického nebo programového vytvofeného feSeni, publikacnim vystupdm, experimentdini zruénosti apod.
Student se velmi dobfe zorientoval v problematice a dodal feSeni pIné odpovidaji zadan{ a podstaté problému.

ill. CELKOVE HODNOCEN{ A NAVRH KLASIFIKACE

Student vytvoril testovaci prostiedi zaloZené na bali¢cich Matlab & Simulink, jmenovité Vehicle dynamics blocksetu a
Automated driving toolboxu. Toto prostiedi poskytuje uZivateli moZnost jednoduse pfipravit komplexni testovaci scénaf
véetné automatického vygenerovani dat pouZitych senzori. VeSkera funkcionalita byl implementovéna s vyuZitim ROS2
architektury, diky které je mozno testovaci prostfedi jednoduse modularné rozdélit. PFi pouZiti této technologie Ize
jednoduse zaclenit pokrodilé pFistupy testovani, napfiklad jizdni simuldtor pro testovani metodou Driver In the Loop (DIL).

V neposlednf fadé student navrhi Fidici algoritmus adaptivniho tempomatu, ktery byl vytvofen s ohledem na prvky zaruduijici
komfort pasazérd vozu.

PredloZenou zavérecnou praci hodnotim klasifikanim stupném A - vyborné.

Datum: 3.6.2020 Podpis:
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I. IDENTIFIKACNI UDAJE

Ndzev prace: Vyvoj algoritmu adaptivniho tempomatu
Jméno autora: Jan Svancar

Typ prace: bakalafska

Fakulta/ustav: Fakulta elektrotechnicka (FEL)
Katedra/ustav: Katedra fidici techniky

Oponent price: Ing. Jarostav Busek, Ph.D.

Pracoviité oponenta prace:  CVUT v Praze — Fakulta strojni, Ustav piistrojové a fidici techniky

Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERH

Zadani narocnéjsi

Hodnoceni ndroénosti zaddni zdvérecné prdce.

Zadani zdvéretné prace hodnotim jako narotnéjsi z divodu fedeni komplexni problematiky od navrhu az po simulagni
testovani a validaci.

Splnéni zadani spinéno

Posudte, zda predioZend zdvéreénd prdce splfiuje zadédni. V komentdii pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
spinény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spinéno, pokuste se posoudit zdvaznost, dopady a
pfipadné i pficiny jednotlivych nedostatkd. o

Zadéni zévérecné prace bylo splnéno ve viech bodech. Pouze z hlediska dal$iho navézani na studentovu préci, v ramci niz
byl navrien zékladni testovaci nastroj pravdépodobné pro nasledné praktické vyuZiti, bych ofekaval podrobnéjsi popis

tohoto nastroje (napf. zplisob parametrizace) a hlavné prehlednéjsi strukturu pouZitych softwarovych néstroji, které byly
odevzdany spoletné se zavéreénou praci.

Zvoleny postup Fedeni spravny

_Posudte, zda student zvolil sprévny postup nebo metody Fedeni.

Zvoleny postup feseni byl zvolen spravné. Navrh je proveden postupné a volba v&t3iny parametr( je fadné zdGvodnéna.
PouZité metody odpovidaji tématu FeSeni problematiky. Popis navrhovaného systému je systematicky a s podporou
vhodnych schémat a grafti i dostateéné nazorny.

Odborna uroven B - velmi dobfe
Posudte uroverfi odbornosti zavérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyusiti podkladd a dat
ziskanych z praxe.

Pii feSeni zadanych dkol{i byly vyuZity znalosti ziskané studiem a z odborné literatury. Student pouZil zékladni analytické
nastroje navrhu fizeni linedrnich systému. Jako regulator byl vobou pfipadech pouZit Pl reguldtor. Nastaveni bylo
realizovano pomoci umisténi pdll uzavieného regulaéniho obvodu s poZadovanou éasovou odezvou. Volba pribéhu
piechodové odezvy bez prekmitu je pochopitelna, ale ¢as ustéleni, i kdyZ je subjektivné zvolen rozumné, by bylo vhodné
vztdhnout k zamyslené aplikaci a odlvodnit konkrétni zvolenou hodnotu. Pfi navrhu ACC systému pro naslednou
implementaci bych ofekaval vétsi oporu v odbornych publikacich, i kdyZ nelze zapfit vlastni studentovu invenci. Téz
dynamicky linedrni model vozidla, atkoliv byl pfevzat z doporuéené literatury, je znaéné zjednoduseny (napf. uvazuje stejné
dynamické chovani pfi rozjezdu i brzdéni). Bylo by vhodné dostate€nost zvoleného modelu obhdjit vi&i zamy3lené aplikaci
alespon rozvahou.

Formadlni a jazykova troven, rozsah prace C - dobfe

Posudte spravnost pouZivdni formdlnich zdpisi obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.
Predlozena bakalarskd prace splfiuje minimdini stanoveny rozsah (cca 24 normostran). Text je napsan v angliétiné. Bohuzel
se v textu vyskytuje mnoistvi preklept i gramatickych chyb (nesprévny ¢as, chybny pfisudek, nespravny slovosled). Pouité
zkratky nejsou vysvétleny u prvniho vyskytu a v nékterych piipadech je nutné je dohledat v textu (nap¥. CC). Vysvétleni
nékterych pouZitych pojmi nasleduje az po jejich pouiiti (napf. Ego vehicle). Zapis nékterych velitin neni spravné
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naformatovan (Fmin, Fmax na str. 6). Rovnice (2.2} je v disledku opomenuti prvni derivace polohy $patné, aviak simulace
jsou pak provadény se spravnym modelem.
Vybér zdroji, korektnost citaci C - dobie
Vyjddrete se k aktivité studenta pFi ziskdvdni a vyuZivéni studijnich materidlt k FeSeni zavérené prace. Charakterizujte vybér
pramend. Posudte, zda student vyuZil vSechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vSechny prevzaté prvky fadné odliseny od
viastnich vysledkii a uvah, zda nedoslo k poruseni citaéni etiky a zda jsou bibliografické citace tpiné a v souladu s citaénimi
 zvyklostmi a normami.
Pfevzaté prvky jsou fadné odliSeny od vlastnich vysledki, av3ak vybér zdroju je velmi strohy. Samotné zadani obsahuje
celkem &tyii doporucené publikace, pfiéemi samotna pfedloZena prace cituje téZ pouze Ctyfi publikace (z toho jsou tfi jing,
nez jsou vyjmenovany v zadani prace). Z odborného hlediska by bylo vhodné v reser3nich pasazich vyuiit vice zdrojii a opfit
se tak ve svych tvrzenich o validni informatni zdroje. V praci se nadbytetné opakuje zdroj [Raj11a] v kontextu volby Constant
Time Gap (CTG) — str. 2, 15, 18. Rozdrobeni citovanych zdroji po citovanych pasaZich v seznamu literatury nepovazuji za
standardni a je to spiSe matouci.

Dalsi komentafe a hodnoceni
Vyjddrete se k urovni dosaZenych hlavnich vysledki zdvéreéné prdce, napi. k trovni teoretickych vysledkd, nebo k trovni a

1ll. CELKOVE HODNOCENI, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Shrrite aspekty zdvéreéné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni. Uvedte pfipadné otdzky, které by
mé| student zodpovédét pfi obhajobé zdvéreéné prdce pfed komisi.

PfedloZena prace resi navrh adaptivniho tempomatu s naslednou simulacni validaci na zjednoduseném linearnim
modelu dynamiky vozidla. Po praktické strance ndvrhu a implementace je zavérecna prace na velmi dobré trovni a
je zndt, Ze se do zadané problematiky student ponofil, aviak odborné strada hlavné kvili strohému poctu
citovanych zdroja, které by jinak zajimavé implementaci daly potfebnou oporu. Text je psan anglicky, aviak bohuzel
obsahuje velké mnoistvi gramatickych chyb &i pfeklepd a po formalni strance tak sniZuje celkovou kvalitu prace.

PfedloZenou zavéretnou praci hodnotim klasifikacnim stupném B - velmi dobfe.

Otazky k obhajobé:

1) Proc je v grafu 3.9 naznacena kmitava odezva Cruise Control systému, kdyZ je ddajnym zamérem navrhu
regulace pohodli pasazéra?

2) Pfi parametrizaci Pl regulatoru byly pouZity vztahy (3.13) a (3.14). Nastaveni mélo zajistit nulovy pfekmit,
co? se nepodafilo. Vysvétlete proc (v textu to neni zcela jednoznacné feceno). Pro jaké ptipady jsou tyto
vztahy pouZitelné se zaru¢enym vysledkem?

3) Vgrafu 5.4 je znatelny zakmit v ¢asovém priibéhu zrychleni. MUzZete vysvétlit pro¢? Z hlediska pohodli toto
chovani neni zcela vhodné.

Datum: 5.6.2020 Podpis:
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