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I. IDENTIFIKACNI UDAJE
Nazev prace: Hybridizace dalkového senzoru se systémem relativnf lokalizace UVDAR )
Jméno autora: Dominik Fischer
Typ préce: bakalarska
Fakulta/Gstav: Fakulta elektrotechnicka {FEL)
Katedra/iistav: Katedra kybernetiky
Vedouci prace: Viktor Walter
Pracovisté vedouciho price:  Katedra kybernetiky -

Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERH
d n|' Pa v wews
Zadd : narocnéjsi
Hadnoceni ndrocnosti zaddni zdvéreéné prdce. _
Zadani vyZadovalo znalost a schopnost navrhu, implementace a programovani elektronickych soutasti redlného robotického
subsystému. Mimo toho bylo nezbytné aby student pochopil celkovy systém fungovani stavajiciho robotického systému na

baze ROS pouZivaného skupinou MRS a schopnost do tohoto systému zaintegrovat novy softvér. Student taktéz musel
pochopit a vyuiit systém relativni lokalizace ktery je aktualné stile vyvijen, a tedy neni z uZivatelského hlediska jednoduchy.

Spinéni zadani splnéno_ _

Posudte, zda predloZend zavérecnd prdce spifiuje zaddni. V komentdFi pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
spinény, nebo zda je prdce oproti zaddni roziifena. Nebylo-ii zaddni zcela spinéno, pokuste se posoudit 2dvaznost, dopady a
pfipadné i pfitiny jednotlivych nedostatkd.

Zadani bylo spinéno ve v3ech bodech. Student zvolil vhodné sougastky a implementoval subsystém pro zlepSeni odhadu
vzdalenosti pro existujici systém UVDAR v nasazeni na bezpilotnich helikoptérach.

Tento subsystém byl testovan a vyhodnocen nejen v simulaci, kde student pfipravil detaiini funkéni model vyvijeného
zafizeni, ale byl taktéZ testovan v nasazeni na skute&né letici bezpilotni helikoptére.

| Aktivita a samostatnost pfi zpracovani prace o A- V)”EOI'_né

Posudte, zda byl student b&hem Feseni aktivni, zda dodrioval dohodnuté terminy, jestli své fesenf pribéiné konzultoval a zda
byl na konzultace dostateéné pripraven, Posudte schopnost studenta samostatné tviirci prdce.

Student pracoval samostatné a praci dostatecne €asto konzultoval. PFitom projevil schopnost nejen viatni tvliréi Einnosti, ale
taktéZ schopnosti s porozuménim ist dokumentaci a stavajici zdrojovy kéd.

Odborna Groveii

Posudte tiroveri odbornosti zdvérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuziti podkladii a dat
ziskanych z praxe.
Student si nastudoval priludné zdroje dokumentujici softvérové, hardvérové a teoretické souéisti projektu a takto nabyté

| znalosti vhodné aplikoval.

I Formalni a jazykova Groveh, rozsah prace A- VVbOI‘I‘Ié

' Posudte sprdvnost pouzivani formdinich zdpisi obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou strdnku.
Praci student napsal v anglickém jazyce, jak je v nadi skupiné zvykem a po jazykové strance nevidim zjevné nedostatky. Po
formalni strance hodnotim praci velmi dobfe - | ponékud menéi rozsah dokumentuje veskeré kroky a soutisti vyvinutého
systému, jak i testovani v simulaci. Testy v terénu uz z Casovych divodl nebyly do prace pfidany, jelikoZ viivem svétové
situace byly redlné experimenty na helikoptéie odsunuty na datum po terminu odevzdani prace.
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Vybér zdroja, korektnost citaci A- v{/borné

Vyjddrete se k aktivité studenta pfi ziskdvdni a vyuZivdni studijnich materidli k Feseni zdvérecné prdce. Charakterizujte vybér
pramenl. Posudte, zda student vyuZil viechny relevantni zdroje. Ovéfte, zda jsou viechny prevzaté prvky rddné odliseny od
viastnich wysledkil a tvah, zda nedoslo k poruseni citaénf etiky a zda jsou bibliografické citace tiplné a v souladu s citaénimi
zvyklostmi a normami.

Po této strance nemam namitky

Dalsi komentafe a hodnoceni

Vyjddrete se k trovni dosaZenych hlavnich vysledkii zdvérecné prdce, napf. k urovni teoretickych vysledkd, nebo k urovni a
funkénosti technického nebo programového vytvoreného feseni, publikaénim vystupim, experimentdini zruénosti apod.
Student odved! vybornou praci jak z hlediska vieobecného navrhu systému, tak i po strénce jejl implementace. Vyvinuté
zafizeni bylo sloZené ze dvou servomotori a senzoru vzdalenosti. Toto bylo pfidané na reslnou bezpilotni helikoptéru a
aktivné smérovalo na druhou, cilovou helikoptéru oznaenou blikajicimi ultrafialovymi LED znatkami.

Toto chovani bylo zopakovéno i za letu. Vysledky méFenf vzdalenosti cile ze sméFovaného senzoru projevovali zdvislost na
raznych podminkach specifickych pro let, co? je cenny vysledek z hlediska daldiho vyzkumu a vyvoje.

Za zviast pozitivni povaiuji schopnost studenta zprovoznit celkovy vyvinuty systém v znaén& omezeném &ase ktery mél k
dispozici na praci s poutitou redlnou bezpilotni helikoptérou pfed redinym experimentem, jelikoZ pfistup k nademu hardvéru
byl do této doby zkomplikovan.

Ill. CELKOVE HODNOCENI A NAVRH KLASIFIKACE

Studentovu prdci hodnotim velice pozitivné. Jak je zminéno vy3e, cenim si studentovu schopnost vyvoje
robotického subsystému zahrnujicr ho jak senzory tak i akéni cleny a softvér, ktery byl uspéSné zakomponovdn do
naseho stdvajiciho systému se kterym se musel student naucit zachdzet.

Vyzdvihuji téZ jeho snahy zprovoznit vyvinuty systém na rediné platformé pod znaénym ¢asovym tlakem.

PfedioZenou zavéretnou praci hodnotim klasifikaénim stupném A - vyborné.

Datum: 06/04/20 Podpis:
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I. IDENTIFIKACNI UDAIE
Ndézev price: Hybridization of Distance Sensor with Relative Localization System UVDAR |
Jméno autora: Dominik Fischer
Typ préce: bakaldiska
Fakulta/dstav: Fakulta elektrotechnicka (FEL)
Katedra/dstav: Katedra kybernetiky
Oponent prace: Ing. Tomas Meiser
Pracovilté oponenta price:  externista

1. HODNOCEN( JEDNOTLIVVCH KRITERIf

Zadan( , ndronéjéi
Hodnocenl néroénosti zaddni zévéreéné préce.

Préce stavéla na rozsshlém ekosystému v prostted! ROS vyvijeném v rémci skupiny MRS a proto hodnotim v rémci
néronosti 2adén( také potfebu studenta seznamit se s timto prostfedim a piné mu porozumét.

Spinéni zaddn( spinéno s meniimi vyhradami
Posudte, zda piediofend zévéretnd préce spifivje zaddnf. V komenté¥i pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly 2cela
spinény, nebo zda je préce oproti zadéni rozéfena, Nebylo-li 2adénf 2cela spinéno, pokuste se posoudit zévainost, dopady o
pfipadné i pfitiny jednotlivych nedostatko.

V rémci préce byli pGvodné navriené experimenty na rediném hardware a bezpilotnim prostiedku nahrazeny simulacemi
v prostiedi Gazebo. Student sdm uvéd, %e k tomuto edchyleni od zadénf pFistoupil kvili probihajici pandemli a néslednym
omezenl fyzického piistupu do laboratofi FEL,

Zvoleny postup Fedeni vynikajici
Posudte, zda student zvolil sprévny postup nebo metody Feseni.

Pfistup studenta k fedenf problému odpov(da zadéni a v piném rozsahu respektuje poZadavky na vysledné roziitent
stdvajiciho lokalizagniho mechanismu.

Odborna Groveit A - vwyborné

Posudte trover odbornosti zdvéreéné prace, vyuiiti znalosti ziskanych studiem o z odborné literatury, vyuiiti podkladi a
dat ziskonych 2 praxe.

Student prok#zal schopnost odborng se vyjadfovat k problematice a spravné poutivat terminy, které se k nf vdfou. Kromé
toho se student v ramci price vyjadfuje exaktné a to Jak po forméainf matematické strénce, tak po strance vizudinf.

Formdlni a jazykov4 trovef, rozsah prace B - velmi dobfe
Posud'te sprévnost pouZivéni formdinich z6pisd obsaZenych v prdci, Posudte typografickou a Jjozykovou strdnku.
Préce je po formdini jazykové a terminologické strance v pofédku. Problematické Jsou grafy s dolozenim vysledk( simulace

na stranach 41-44. Nenf jasné, jestli jsou data néjak pornichand nebo se jedn4 pouze op chybu vizualizace. Kaidopadné by
| st m& student takové grafické prvky zkontrolovat.

Vybér zdrojii, korektnost citaci A - vyborné

Vyjddrete se k aktivitd studenta pfi ziskévéni a vyuiivani studijnich materidli k fedeni zdvéreéné prdce. Chorakterizujte
vybér pramend. Posudte, zda student vyu3il viechny relevantni zdroje. Ovéite, zda jsou viechny pfevzaté prvky fddné
odlifeny od viastnich vysledkd a tvah, zda nedotlo k poruseni citatni etiky a 2da jsou bibliografické citace dpiné a v souladuy
s citaénimi zvyklostmi o normami.

Neshledal jsem Zadné pochybeni ve vyusitl 2drojii a jejich korektni citaci. Stejn& tak student jasné oddéluje viastni zdrojovy
kéd od ekosystému vyvinutého v ramci skupiny MRS.

@Iii komentéfe a hodnocen(
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Vyjddrete se k iirovni dosoZenych hiavnich vysledko zévéretné préce, napf. k trovni teoretickyich vysledki, nebo k drovni o
funké&nosti technického nebo programového vytvofeného fedeni, publikaénim vystupGm, experimentéini zrulnosti apod.
Oceniuji prokézanou schopnost studenta pokryt cely proces vyvoje komplexniho zafizenl, které zahrnuje jak vyvoj software,
tak vyrobu, zapojen a Fizeni hardware komponent. Je koda, Ze student nemohl doplnit tyto aspekty prace také validnim
hodnocenim funk&nosti z redinych experimentl.

IN. CELKOVE HODNOCENI, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Shrrite aspekty zdvéreéné prdce, které nejvice ovlivnily Vade celkové hodnoceni. Uvedte pFipadné otdzky, které by
mél student zodpovédét pfi obhajobé zdvéreéné prdce pfed komisi.

Student prokdzal schopnost zorientovat se v dané problematice a to jak v rdmci dostupné literatury, tak v rdmci
prostiedi ROS a ekosystému vyvijeného v rdmci skupiny MRS. Ocedluji kvalitu textu a jeho formdini stranku.
Piestoie student nesplnil zadéni zcela 2 pohledu provedenych experimentl, ocefiuji snahu a pili, kterou prokdzal
dokon&enim prace v Fadném terminu a to i ve zhorSenych podminkach probihajicf pandemie.

K vysledkiim prace mam nasledujlci tfi dotazy:

1) Prosim vysvétlete grafy na strané 41-44 a divod jejich nezvyklého prib&hu.

2) Dokéiete posoudit miru vérohodnosti simulaci v Gazebo a pFipadné ocekavate néjaké konkrétni problémy
pfedkladaného Fedeni pfi redInych experimentech, které se v rdmci simulace nemohli projevit? Napfiklad
zpoidéni na lince nebo chyby ve vstupnich datech a nepfesnost fizeni servomotor(i?

3) Pokud po dokonéeni préce doslo k daliimu testovani na rediném HW, uvedte a zhodnofte vysledky.

PredioZenou zévéretnou praci hodnotim klasifikatnim stupném A - vwbornég.

Datum: 1.6.2020 Podpis:
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