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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERI{

Zadani mimoFadné narotné

Hodnoceni ndroénosti zaddni zdvéretné préce.

PredloZend prace se zabyva ndvrhem a testovanim elektronického stabilizaéniho systému, ktery zarutuje ovladatelnost
vozu v pii€ném sméru. Typickym komerénim reprezentantem takového systémy, zaloZeného na vhodné aktivaci brzdné
soustavy, je zndmy jako ESP (Electronic Stabilization Program). PfedloZena prace si bere za kol implementaci referenéniho
algoritmu ESP algoritmu a déle algoritmil vychazejici z Drive-by-Wire kanceptu. Jednim s hlavnich cild pfedloZené prace
bylo porovnani vlastnosti ESP systému s novym Driwe-by-Wire systémem.

Spinéni zadani spinéno

Posudte, zda pfedloZend zdvéreénd prdce spliiuje zaddni. V komentdfi pfipadné uvedte body zadéni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prace oproti zaddni rozSifena. Nebylo-li zaddni zcela spinéno, pokuste se posoudit zdvaZnost, dopady a
pfipadné i pficiny jednotlivych nedostatkd.

Student zadani splnil ve viech bodech v piné mite

Aktivita a samostatnost p¥i zpracovani prace A - vyborné

Posudte, zdo byl student béhem FeSeni aktivni, zda dodrZoval dohodnuté terminy, jestli své FeSeni prabéiné konzultoval o
zda byl na konzultace dostatecné pfipraven. Posudte schopnost studenta samostatné tvirdi prdce.

Student byl velmi aktivni, na dohodnuté terminy chodil pfipraven.

Odborna urovef A - vyborné
Posudte uroveri odbornosti zdvérelné prace, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a
dot ziskanych z praxe. o o
PredloZena prace je na vyborné Urovni. Kde student byl schopen pfedloZit feSeni problému na primyslové drovni.

Formalni a jazykova Uroveii, rozsah prace A - vyborné
Posudte sprdvnost pouZivani formalnich zdpisi obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jozykovou strénku.
PredloZena préce je v anglickém jazyce a pIné odpovida rozsahem a formou.

Vybér zdrojl, korektnost citaci A - vyborné

Vyjadrete se k aktivité studenta pri ziskavani a vyuZivani studijnich materiéld k FeSeni zdvéreéné prdce. Charakterizujte

vybér pramend. Posudte, zda student vyuZil vSechny relevantni zdroje. Ovéite, zda jsou viechny pfevzaté prvky Fddné

odliSeny od viastnich vysledki a uvah, zda nedoslo k poruseni citaéni etiky a zda jsou bibliografické citace uplné a v souladu
s citaénimi zvyklostmi a normami.

Student prokazal schopnost pracovat s literaturou.
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DalsSi komentaie a hodnoceni

Vyjddrete se k drovni dosaZenych hlavnich vysledkii zdvérecné prace, napf. k drovni teoretickych vysledki, nebo k drovnia
_funkénosti technického nebo programového vytvofeného feseni, publikacnim vystupam, experimentdini zruénosti apod.

Student se velmi dobfe zorientoval v problematice a naimplementoval algoritmy spolu s testovacim prostfedim, které

dovoluje srovndni kliovych aspektt stabilizaénich systémii vozu.

1ll. CELKOVE HODNOCENI A NAVRH KLASIFIKACE

Student naimplementoval dva algoritmy stabilizanich systém( vozu. Referenéni implementace ESP algoritmu vyuZiva Fizené
brzdéni vnéjsich kol vozu pro generovani sti¢ivého momentu a tim manipulaci pfi¢né dynamiky. Nasledné student
implementoval stabilizaéni algoritmus v duchu Drive-by-Wire, ktery jako akéni élen vyZivd manipulaci trakéniho momentu na

jednotlivych kolech. Student otestoval a porovnal vlastnosti jednotlivych systéma a tim demonstroval funkénost daného
konceptu.

PredloZenou zavére¢nou praci hodnotim klasifikaénim stupném A - wborné.

Datum: 3.6.2020 Podpis:
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il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIf

Zadéani promérné naroéné

Hodnoceni ndroénosti zaddni zdvéreéné prdce. o

Bakalafskd prace se zabyvd adopci a Upravou dvoustopého modelu vozidla, tvorbou dvou referenénich modeld, ndvrhem
systém0 ESP a implementaci fidicich algoritml v prostiedi Simulink a naslednym simulatnim ovéFenim jejich funkénosti.
Prace ma 39 stranek plus pfilohy a je rozdélena do 5 kapitol. Po kratkém tivodu a piredstaveni funkce a historie systému
ESP se student ve druhé kapitole vénuje modellm vozidla. Nejprve je rozebran a dopIn&n poskytnuty dvoustopy model a
jeho komponenty, jeZ je nasledovan referenénimi modely, jmenovité kinematickym jednostopym modelem a modelem
reprezentovanym lookup tabulkami. Ve tFeti kapitole se nachazi navrh samotného systému ESP, respektive tfi jeho
varianty - klasické ESP, ESP s tempomatem a vylep3eny Enhanced Stability Control (ESC). Ctvrta kapitola je vénovana
simulaénimu ovéfeni navrienych strategii, kterou nésleduje zavéreéné shrnuti.

BakalaFskou praci povaZuji za standardné naroénou.

Splnéni zadani spinéno
Posudte, zda predloZend zdvérecnd prdce spliiuje zadani. V komentdfi pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je price oproti zaddni rozsitena. Nebylo-li zaddni zcela spinéno, pokuste se posoudit zévaznost, dopady a
pfipadné i pii¢iny jednotlivych nedostatkd. o

Student splnil vSechny body zadani, aviak mam vytku k reSer3ni €asti. Podrobnéji v sekci Odborna Grover.

Zvoleny postup Fedeni spravny
Posudte, zda student zvolil sprévny postup nebo metody feseni.
Student podle mého nazoru zvolil spravny postup. Nicméné zde uvedu par postiehi:

V kapitole 2.1 (str. 4) je zobrazeno blokové schéma modelu. Chybi mi mechanické schéma s vyznaéenymi kladnymi sméry.

V dvoustopém modelu jsou implementovany dvé poruchové veli¢iny — souéinitel tfeni na pneumatice p a stégivy moment
Mgy, 2 PUsobiciho boéniho vétru, avdak dale nejsou nikde pouZity.

Z obrézku 3.6 ani z popisu fungovdni systému ESC mi nepfijde jasné, Ze signaly hnaciho, brzdného a rekuperaéniho
momentu jsou déle zpracovany a saturovany ve dvoustopém modelu. K tomu se €lovék musi v modelu proklikat.

Kapitola 4 nese ndzev ,Experimental results”, ve skuteénosti se jednd pouze o simulaéni vysledky.

Odborna troveni C - dobie
Posud'te uroveri odbornosti zdvéreéné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a
dat ziskanych z praxe.

Student ve své préci prokazal, Ze dané problematice rozumi a dokaZe ze ziskanych znalosti navrhnout a namodelovat
funkéni Fidici algoritmy. Av3ak reSerdni &ast vénovana systémim ESP podloZend pouze dvéma prameny mi pfijde slabd a
rozhodné by zaslouZila vyrazné rozsifit. Tento fakt se negativné promitd do mého hodnoceni.

Formalni a jazykova uroverl, rozsah préce D - uspokojivé

Posudte sprdvnost pouZivéni formdlnich zdpisi obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou strdnku.

Po formalni strance vypadé préace na prvni pohled vyborné, je pouZita standardni $ablona, jednotlivé kapitoly jsou
&islované stejné tak jako obrdzky, tabulky a rovnice. BohuZel celkovy dojem kazi nedostatky v odkazovani se v textu na
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dané prvky. Nékteré rovnice nejsou v kulatych zavorkach (napf. str. 14), odkazovani se na sekce a obrazky je ¢asto
uvedeno pouze Eislovanim bez pfisluiného oznateni (napf. str. 12), &imz vyrazné klesa prehlednost prace. Zaroveii se

v zapati vedle strankovani nachazi ndzev sablony a n&jaky kéd. Plsobi to na mé velice ledabyle a promita se to do mého
hodnoceni.

Pfijde mi matouci, Ze pfi popisu modelu pneumatiky (kap. 2.1.1) je na obrazku 2.2 definovén souradny systém pneumatiky,
aviak pfi zobrazovani vysledkd — obr. 4.4, obr. 4.8, obr. 4.12 a 4.17 - je popis osy v zdporné poloroving.

Doporutil bych jiné znaleni rychlosti stfedu i-tého kola v daném sméru v, ;, snadno zaménitelné s podélnou rychlosti
Oceriuji, Ze student sepsal svoji zdvérecnou praci v anglickém jazyce. PovaZuji toto rozhodnuti za rozumné, nebot odpada

nutnost pfekladu odbornych vyraz(l do ¢eského jazyka. PfestoZe se mi nékteré véty zdaji byt mirné krkolomné, je text az
na par chyb a pieklepli v pofdadku i po strance gramatické.

Vybér zdroju, korektnost citaci B - velmi dobie

Vyjddrete se k aktivité studenta pfi ziskévani a vyuZivani studijnich materidli k feSeni zavéreéné prdce. Charakterizujte
vybér pramend. Posudte, zda student vyuZil viechny relevantni zdroje. Ovéfte, zda jsou viechny pievzaté prvky fadné
odliseny od vlastnich vysledki a uvah, zda nedoslo k poruseni citaéni etiky a zda jsou bibliografickeé citace uplné a v souladu
s citaénimi zvyklostmi a normami.

Bakalaiska prace obsahuje 11 bibliografickych zdroji sloZené z kniZnich publikaci a védeckych €lankd. Zdroje pokladdm za
relevantni a kvalitni. Drobny nedostatek spatfuji v seznamu literatury, kde u dvou &lankl chybi ndzev periodika/sborniku.
Student cituje dle zvyklosti a je patrné, co je pfevzato a co jeho prace. Vzhledem ke své vytce k postradajici reSersi
nepovaZuji poet zdrojl za dostateény, a proto udéluji hodnoceni B — velmi dobie.

Dalsi komentaie a hodnoceni
Vyjddrete se k drovni dosaZenych hlavnich vysledki zavéreéné prdce, napfr. k trovni teoretickych vysledki, nebo k urovni a

' funkinosti technického nebo programového vytvoreného feseni, publikacnim vystupim, experimentdini zruénosti apod.
Vloite komentar (nepovinné hodnoceni}.

11l. CELKOVE HODNOCENI, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Shrrite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni. Uvedte piipadné otdzky, které by
mél student zodpovédét pii obhajobé zdvérecné prdce pred komisi.

PredloZend prace se zabyva modelovani a navrhem fizeni elektronického stabilizacniho programu ESP. Prace se
skidda z adopce dvoustopého modelu a jeho rozsifeni, implementace kinematického modelu a modelu tvofeného
lookup tabulkami a vyvoje dvou automatickych Fidicich systémi ESP a ESC, jejichZ funkénost byla simulaéné
ovéfena. Student prokazal, Ze dané problematice rozumi a dokaZe ze ziskanych znalosti navrhnout a namodelovat
funkéni fidici algoritmy. Viechny body zadani byly naplnény. AvSak reSerSni ¢ast vénovand systémim ESP podlozena

pouze dvéma prameny mi pfijde slaba a rozhodné by zaslouzila vyrazné rozsitit. Tento fakt se negativné promita do
mého celkového hodnoceni stejné jako nedostatky po formalni strance prace.

PredloZenou zavérecnou praci hodnotim klasifikacnim stupném C - dobfe.
K praci mam nasledujici otazky:
V kapitole 2.2.2 popisujete proces, kterym byla ziskdna data do lookup tabulek, a nasledné zobrazujete jejich

hodnoty (obr. 2.11 a obr. 2.12). Jak zareaguje Va3 systém, pokud se vstupy dostanu mimo definované hodnoty,
napfiklad rychlost 50 ms™'a tGhel natoceni kol § = 0.15 rads™!? Muze takova situace nastat?

Datum: 4.6.2020 Podpis:
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