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Prace Martina Mondeka pojednavd o moZnostech aktivniho ¥izeni a Upravy dynamiky
sportovniho osobnfho vozu s vyuZitim konceptu torque-vectoring. Cilem studenta bylo
proniknout do problematiky, zmapovat soudasny stav, pripravit simulaéni modely jizdni
dynamiky vhodné jednak pro navrh a jednak pro simuladni validaci zdkont fizeni, a kone&né
prakticky oveéfit mozZny piinos navrhovanych Fedeni experimentalné b&hem jizdnich testd
s technickou a persondlni podporou firmy Porsche.

V préci je tedy feSeno mnoho aspektii této sloZité problematiky. Tvorba a validace
matematickych modeld, dale jejich linearizace a systematickd linedrni analyza, ndvrh a
simulacni verifikace klasickych algoritmi ¥izeni, kdy primédrmim smyslem je zvy3eni jizdni
stability a komfortu pfi sou¢asném zachovani manévrovatelnosti a ovladatelnosti vozu. Martin
se rovnéZ — s intenzivni podporou kolegéi z firmy Porsche Engineering Services, za kterou
jsme velmi vdé&ni — vénoval ptipravé experimentalniho prototypového setupu (palubni HW a
SW, rapid-prototyping model-based control design toolchain, ..) pro experimentalni ovéfeni
vybranych vysledkd, a domluvil a zrealizoval a peclivé zdokumentoval dva celodenni testy.

Spolupraci se studentem hodnotim jako vynikajici. Chodil pravidelné konzultovat a referovat
o dosaZenych vysledcich a pldnech na dalsi postup. Reagoval velmi vstficng na moje navrhy
ohledné dalSich aktivit souvisejicich s projektem a jeho prezentaci. K formalni strince prace
nemdm pfipominky, price je ¢lenéna a zpracovana logicky, s malym mnoZstvim pfeklept a
drobnych chyb. Cast vysledkd vénovanych tvorb& a analyze simuladniho modelu stranové
dynamiky byla studentem prezentovéna na mezinirodni konferenci Process Control 2017
(Slovensko), coZ hodnotim rovnéZ velmi kladng.

Na zékladé€ vySe prezentovanych argumenti navrhuji hodnoceni A-VYBORNE.
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PtedloZena prace se zabyva nivrhem algoritmi Gpravy p¥iéné dynamiky vozu zaloZenych na
metod€ torque vectoringu. Metody rozd&lovani trakéniho momentu vozu za udelem vhodné
stabilizace ¢&i agilizace vozu, jsou dlouhodobé studované a aplikované. S nastupem
elektromobility a zejména moZnosti redundance zdroje trakéniho momentu, se oteviraji nové
moZnosti a to pfedevdim zhlediska navrhu regula¢nich algoritmi. Diplomova prace
komplexné€ pokryva problematiku navrhu regulaénich systému od navrhu a teoretické analyzy
matematickych modeli aZ po samotny navrh a implementaci zakladnich regulaénich technik
s nasazenim na skuteény elektromobil.

Samotna diplomova prace je ¢lenéna do sedmi kapitol. Diplomant se po obecném tivodu do
problematiky asistenénich systémi a zejména metod torque vectoringu v prvni kapitole,
vénuje odvozeni matematického modelu (kapitola dv&), jeho linearizaci (kapitola 3) a
parametrizaci na skuteény elektromobil (kapitola 4). V této Gasti velmi kladng hodnotim
komplexitu analyzy matematického modelu a studii z4vislosti dynamickych vlastnosti
takového model na konstruk&nich parametrech, stejné tak jako na pracovnich bodech.
Nicmén€ negativn€ hodnotim miru névaznosti na studie zabyvajici se analyzou fyzikalni
podstaty danych jevi. Diplomant se dédle zabyva navrhem regulaénich algoritmi pro torgue
vectoring (kapitola 5) a jejich experimentélni ovéfeni (kapitola 6). V této &asti velmi kladnd
hodnotim systemati¢nost postupu navrhu algoritmi, od studie zaloZené na analyze autority
akénich €lenld aZ po samotny navrh jednotlivych principidlnich metod fizeni. Dale velmi
ocefiuji implementaci vySe zminénych metod na urovni automobilové rapid prototping ECU,
coZ posouva samotnou préci a pfedev§im aplikovatelnost jejich vysledku na velmi vysokou
troveni. BohuZel pouZité algoritmy fizeni jsou spi$e rudimentélni.

Préce je psand v anglickém jazyce, logicky &lenéna se srozumitelng prezentovanymi zavéry.
Jediné vyhrady mém ke kapitole 3.6, kde vypadla rovnice 3.7, obrazek 3.22 je Spatné
referencovany a obrazek 3.23 neni odkazovany viibec.

Otazky k diplomové praci:

1) Jaka je souvislost vysledki teoretickych studii, referencovanych v diplomové préci [2,
7 a 6], a vysledki prezentovanych v této praci?

2) Jake je fyzikalni podstata vysledki prezentovanych v kapitole 3?

3) Pro¢ nebyly pouZity MIMO regulaéni algoritmy a metody ndvrhu fidicich systémii
zaloZené na optimalizaci?

Na zaklad€ vySe prezentovanych argumenti navrhuji hodnoceni A-VYBORNE.,
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