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Posudek vedouciho bakalarské prace
Student (jméno a pfijmeni): Andrej Suslov
Nazev bakalaiské prace: Rizeni soustavy hezkartacovych motor

Vedouci (jméno, pfijmeni, tituly, pracovisté): Matous Pokorny, Ing.,
Katedra teorie obvodu FEL CVUT v Praze
Hodnoceni (A - F):

1. Splnéni poZadavki zadéni:

2. Samostatnost a iniciativa pfi fe$eni prace:

3. Schopnost aplikovat znalosti a vyuZit literaturu pfi fedent:
4. Spolupréce se zadavatelem, resp. vedoucim préce:

5. Formalni a jazykova Oroveri prace:

6. VyuZitelnost vysledkd prace:

7. Experimentaln{ zru¢nost (v piipad¢ realizaéniho vystupu):

Stru¢né souhrnné zhodnoceni pfistupu studenta ke zpracovani prace:

Student svou praci navézal na diplomovou préci Ing. Jaroslava Jahody a vytvofil funké&ni prototyp
systému pro fizeni soustavy Ctyf bezkartd¢ovych motori. Ve fadné zdokumentoval, je tedy mo#né
jeho vysledky zopakovat a dale na né navézat.

Doporudeni priace k obhajobé: doporuduji

Celkové hodnoceni prace (A-F, uved'te i slovné): B — velmi dobie
Datum: 21.1.2015 Podpis:

Pozndmky:

1) Poznamky a pfipominky lze uvést i na dal$f strang formulafe.
2) Pro hodnoceni jednotlivych bodi i celkové hodnoceni pouZijte v souladu se Studijnim a zkugebnim
fadem pro studenty CVUT v Praze tuto stupnici:

ivyborné velmi dobfe ﬁdai‘e_; uspokojivé | dostatetnd ,HeanTéénE

| A | B [c [ o [ E | F




Jméno, tituly a pracoviété oponenta: Jaroslav Jahoda, Ing., DataVision s.r.o.

POSUDEK OPONENTA

Nézev prace: Rizeni soustavy bezkartatovych motor

Jméno uchazeée: Andrej Suslov

[l  pfilis vysoka [X] vhodné
Naro&nost tématu: [] vysoka 2Zvolené metody feseni [ ] Gastedné& vhodné
X priméma [J nevhodné
[0 vynikajici Veskeré pouzité Xl ano
spravny prameny jsou korektné  [] Zasteéné
Postup reseni: [] &astegné& vhodny citovany 0 ne, prace vykazuje
[0 nespravny znamky plagiatorstvi
[0 wyborna Bd wyborna
Jazykova a textova dobra Graficka uprava: [] dobra
Gprava: [] dostateéna [] dostatetna
[ nedostatedna [J nedostate¢na
. [] vyborna
Uchazeé spinil zadani % gg;':gén " Odborna droveri: velmi dobra
prace: [0 nespinil [] dobra
[ nedostateéna

DosaZené vysledky, pfinos a prakticka vyuZitelnost prace*:

Viz druha strana.

Pripominky k praci*; Nemam pfipominek.

Otazky na uchazede*:

1) Zdivodnéte volbu sb&rnice CAN.

2) Je v ridicich algoritmech implementovéna ochrana HW proti pfetiZeni? Naptiklad zp&tna vazba hlidajici dosazeni
pozice kol, nebo pietiZzeni vykonové &asti mistkd. Jaké jsou moZnosti dalsiho roz¥iteni?

Klasifikace ] A vyborné B velmidobfe |[]Cdobfe |[] D uspokojivé |[]E dostateéné
prace:
[F Doporu&eni k obhajobé:
nedostate&né X] doporuéuiji [[] nedoporuéuji
Datum: 22. 1. 2015 Podpis:

*) V pfipadé nedostatku mista pouZijte druhou stranu.




DosaZené vysledky, pfinos a prakticka vyuzitelnost prace:

Pfedl_oiené bakalaiské prace se zabyvéa navrhem nové fidici elektroniky, véetné firmwaru, pro venkovni
robotickou platformu. Klade si za cil nahradit existujici elektroniku a jednoduché fidicl algoritmy robotu. V ramci
prace autor sestavil zkuSebni elektroniku zaloZenou ha vyvojovych kitech a vyvinul potfebné softwary, které
svoji funkcionalitou pokryvaji zékladni potfeby pro fizeni robotické platformy. '

Ocefiuji pistup autora ohledn& modularity a modifikovatelnosti celého systému. Rozhodnuti pouZit jiZ existujici
knihovny s komplexn?mt algoritmy pro fizeni BLDC motori a vyuzit takto ziskany tas k jejich odlad&ni a vyvoji
vy8sich vrstev fizenl jednoznaéné schvaluji. Autor ve své praci dokazal, Ze se v problematice zorientoval a préaci

doporuéuji k obhajobé.



