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Ukolem studenta bylo navrhnout metodu pro vizualni lokalizaci robotické helikoptéry pfi pfistavani
na vyhrazeném misté. DuleZitou soucasti prace byl i ndvrh vizualniho vzoru vhodného pro
rozpoznavani z riznych vysek. PoZadavky na rozpoznéavéni vzoru jsou pomérné vysoké, protoZe by
metoda méla byt maximalné odolnd nepfiznivému osvétleni a méla by poskytovat informace o
poloze i ve fazi maximdlniho pfibliZeni, kdy vzor neni vidét cely v obraze palubni kamery. Déle
byly kladeny poZadavky na rychlost zpracovani obrazu, aby bylo mozné metodu pouZit pro fizeni
helikoptéry v redlném case.

Price je postavena na studiu projektl, které feSi podobny problém. V pribéhu feSeni student
vyzkouSel Fadu pfistupt, z nichZ nakonec vznikla velmi robustni metoda, jejiZz robutnost a funkce
zcela napliiuje poCateCni oCekavani. Pribéh prace pravidelné konzultoval a pozitivné reagoval na
mé pripominky, i kdyZ zpravidla znamenaly dalsi praci na vylepSeni metody, ¢i zavrZeni piivodniho
piistupu. NadSeny jsem byl z mnoZstvi experimentd, které provedl v pribéhu vyvoje, aby nasel
limity funkce metody. PfestoZe v textu prace jsou zobrazeny jen nejzajimavéjsi extrémni pripady,
celkové mnoZstvi testovanych pfipadi v riznych situacich bylo podstatné vyssi. V zavéru prace
jsou uvedeny vysledky testovani vysledné metody, které potvrzuji jeji pouZitelnost pro zamysleny
ucel.

Zadani prace povaZuji za splnéné. Student prokdzal schopnost samostatné vyresit zadany ukol s
chvalihodnym nasazenim. Praci doporucuji hodnotit stupném A — vyborné.

V Praze 30.5.2019

Jan Chudoba

vedouci prace
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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERI{

Zadani | pr

Hodnoceni ndroénosti zaddni zdvérecné prdce. e
Zadani prace je prGmérné narocné. Student musel nastudovat zadanou problematiku, navrhnout vlastni vzor a také
algoritmus pro jeho rozpoznani. Nasledné statisticky vyhodnotil (ispésnost algoritmu.

Splnéni zadani splnéno

Posudte, zda predloZend zdvéreénd prdce spliiuje zaddni, V komentdri pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oprotl' zaddni rozs“ffena. Nebylo-li zaddni zcela spinéno, pokuste se posoudit zdvaznost, dopady a

Zadani bon splneno bez prlpomlnek

Zvoleny postup feseni \vynikajici

Posudte, zda student zvolil sprdvny postup nebo metody feseni. o
Student vhodné vyuZil existujici metody nastroje OpenCV, které obohatil o vlastni funkce potlacujici chybne detekce
pristavaciho vzoru. Student se zabyval také robustnosti detekéniho algoritmu vzhledem k redlnym podminkam, tzn. existenci
stindl a rtizné intenzity venkovniho osvétleni. Vzhledem k tomu, Ze student nemohl vyuZit pfi detekci pFistavaci vzoru
informace od robotu, hlavné vygku nad zemi, pFipadné i ndklon robotu, je zvoleny pfistup spravny.

Odborna Grovefi 'A -vyborné |

Posudte uroveri odbornosti zdvérecné prdce, vyuiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a dat
ziskanych z praxe.

Student vyuZiva zaklady zpracovani obrazu které doplnu;e vhodnymu heuristikami pro eliminaci falesnych detekci. Dosazeny
vysledek podle zvetejnénych dat je velmi vhodny pro pouZiti na realnych robotech.

Formalni a jazykova drove, rozsah prace ‘A -vyborné |

Posudte sprdvnost pouzivdni formdinich zdpist obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou strdnku.

Rozsah prace i formalni a jazykové Uroven je standardni.

Vybér zdrojh, korektnost citaci A-vyborné

Vyjddrete se k aktivité studenta pfi ziskdvdnf a vyuzivani studijnich materidlti k feseni zdvérecné prdce. Charakterizujte vybér
pramenti. Posudte, zda student vyuzil viechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou viechny pfevzaté prvky fddné odliseny od
viastnich vysledkii a uvah, zda nedoslo k porusen citaéni etiky a zda jsou bibliografické citace upiné a v souladu s citaénimi
_zvyklostmi a normami.

Vybér zdro;u i citaci je v poradku.
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Dalsi komentaFe a hodnoceni

Vyjddrete se k tirovni dosazenych hlavnich vysledkt zdvérecné prdce, napr. k trovni teoretickych vysledkd, nebo k drovni a
funkcnosti technického nebo programového vytvoreného feseni, publikacnim vystuptim, experimentdini zrucnosti apod.

Jedinym mirnym nedostatkem prace je neotestovani mezni vzdalenosti pro robustni detekci vzoru. V praci se docteme, Ze

maximalni vy3ka, ve které byl vzor detekovan je 2.77m. Znamena to, Ze z vét3i vzdalenosti jiz nelze vzor detekovat, nebo ze

detekce z vétsi vzdalenosti neni robustni?

IIl. CELKOVE HODNOCENI, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Shrite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni. Uvedte pFfipadné otdzky, které by
mél student zodpovédét pri obhajobé zdavérecné prdce pred komisi.

Pro€ je cely pFistavaci vzor v tenkém kruhu, ktery mize prinést spiSe problémy?
Jaka je maximalni vzdalenost detekce vzoru?
Vysvétlete, pro¢ nebyl detekovan obrazec A.5a? Jaka Cast detekce vzoru selhala?

PredloZenou zavérecnou praci hodnotim klasifikacnim stupném | A - vyborné

Datum: 05/28/1 9 POdpiSZ
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