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Bezdratovy ridici systém

* Ridici sytém s vyuZitim bezdratové komunikace
ZigBee (IEEE802.15.4)

* Aplikace — zpétnovazebni rizeni modelove
zeleznice (1:87)

* Vyvoj hardwaru a softwaru pro univerzalni
pouziti v bezdratove senzorove siti
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Zalohov¢ napajeni

E DRV8800

1 — Optickd myS se senzorem PAW3402

2 — Solitérni deska model 2010

3 — Optickd mysS se senzorem PAW3601DH

4 — Modularni deska s mikrokontrolérem model 2011

5 — Modularni deska s transceiverem model 2011
6 — Profesionalni deska s transceiverem (CC2520EM)

Pouzité hardwarové obvody jsou od firmy Texas Instruments (TI) - Usporny mikrokontrolér Fady MSP430, transceiver pfizpusobeny
IEEE802.15.4 v pasmu 2,4 GHz CC2520 , DMOS mustek pro DC motory DRV8800. Mé&Feni polohy je provadéno pomoci senzoru a
optické soustavy komercné dostupné opticke (laserové) mysi.

Komunikacni protokol byl vytvoren ve 2 variantach, ktere vychazeji z implementace protokolu ZigBee od TI:

PInohodnotneého protokolu ZigBee - , Z-Stack"

Jednoduchého proprietarniho protokolu primo pro transceivery TI - ,,SimpliciTI"

Uvazované aplikaci s jednoduchou topologii site lepe odpovida komunikacni protokol ,SimpliciTI", nicmene vyvinuty hardware a
software je planovan k dalsimu moznému pouziti na katedre Ridici techniky i pro slozitejsi struktury bezdratovych senzorovych siti.
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