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Il. HODNOCENIi JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani primérné naroéné
Hodnocenf ndroénosti zaddni zavéreéné price.

Jakub TomaSek musel Fedit komplexni dlohu, kterd spocivala v analyze problému simulace snizené gravitace, navrhu
hardwarové &asti zahrnujici i mechanické a pneumatické prvky (mobilni robotické platforma se vzduchovymi loZisky),
navrhu fidiciho softwaru a provedeni a vyhodnoceni experimentu.

Splnéni zadani splnéno
Posudte, zda pfedloZend zdvérecnd prdce spliiuje zaddni. V komentdfi pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
spinény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spinéno, pokuste se posoudit zavaZnost, dopady a

pfipadné i pfi¢iny jednotlivych nedostatkd.
VSechny body zadani byly spinény.

Aktivita a samostatnost pfi zpracovani prace A - vyborné

Posudte, zda byl student béhem fedeni aktivni, zda dodrZoval dohodnuté terminy, jestli své feseni pribéiné konzultoval a
zda byl na konzultace dostatecné pfipraven. Posudte schopnost studenta samostatné tviréi prdce.

Jakub Toma3ek se FeSeni projektu vénoval v centru ESTEC Evropské kosmické agentury (ESA) a o jeho aktivité

a samostatnosti svéddi uZ fakt, Ze si tuto staZ zajistil z vlastni iniciativy a byl schopny se na mist& Uspéiné zaélenit do
pracovniho tymu. V laboratofi musel spolupracovat s kolegy, ktefi feili souvisejici tikoly, jako napfiklad ndvrh hardwaru
optického (idla, coZ se mu Usp&né podafilo, jak dokladaji dosazené vysledky. Postup préce a nasledné zpracovani textu
jsme priibéZné konzultovali pfedeviim pfes e-mail.

Odborna droven A - vyborné

Posudte uroveri odbornosti zavérecné prdce, vyufiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyusiti podkladd a
dat ziskanych z praxe.

Rozsah prace dle mého nazoru odpovidd typickému inzenyrskému problému, kdy je potfeba najit a implementovat
efektivni feSeni a zéroven kombinovat Ffadu znalosti a dovednosti z riznych technickych obori. Zde &lo konkrétné o vyuZiti
komeréné dostupné robotické platformy, jeji mechanické rozsifen, pfidani pneumatického systému vzduchovych lozisek,
tvorbu software pro méfeni polohy pomoci optického senzoru a implementaci Fidictho systému. Préce vyzadovala

i experimentalni verifikaci s pouZitim robotického manipuldtoru pro vytvofeni impulst sily a systému pro interni lokalizaci.

Formalni a jazykova troven, rozsah prace A - vyborné

Posudte sprdvnost pouzivdni formdlnich zdpist obsaZenych v préci. Posudte typografickou a jazykovou strénku.

Po formadlni a jazykové strénce je prace na vyborné (rovni. Sazba textu i ilustrace pasobi uhlazené. Ocefiuji také pékné a
netradicni zpracovani obalu prace. AZkoli je textovy rozsah prace spi$e kratsi, nepovazuji to za negativni stranku, protoze
technickd realizace ma dle mého ndzoru rozsah standardni diplomové prace. V této souvislosti pozitivné ocefiuji, Ze je text
prace vécny, struény a soustfedény na feleny problém.
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Vybér zdroji, korektnost citaci A - vyborné

Vyjddrete se k aktivité studenta pfi ziskdvani a vyuZivdni studijnich materidld k feSeni zdvéreéné prdce. Charakterizujte
vybér pramend. Posudte, zda student vyuZil viechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vSechny pfevzaté prvky Fadné
odliseny od viastnich vysledkui a tvah, zda nedo$lo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace ipiné a v souladu
s citaénimi zvyklostmi a normami.

Diplomova prace poskytuje vystiiny pfehled metod, které se daji pouZit pro simulaci sniené gravitace a diskutujé také
jejich vyhody nevyhody. Vedle toho prace odkazuje na rizné zajimavé vesmirné mise a projekty, které se tykaji orbitaIni a
planetarni robotiky a jsou relevantni pro téma simulace snizené gravitace. Citace odpovidaji b&znym zvyklostem.

Dal3i komentafe a hodnoceni

Vyjadrete se k drovni dosaZenych hlavnich vysledki zdvérecné prdce, napf. k trovni teoretickych vysledks, nebo k drovnia
funkénosti technického nebo programového vytvofeného reseni, publikacnim vystupim, experimentdini zrucnosti apod.
Rad bych pozitivné zhodnotil, Ze Jakub Toma3ek préci fedil pfimo v laboratofi ESTEC Evropské kosmické agentury. V rémci
prace se vénoval problému simulace stavu sniZené gravitace, ktery je pro vyzkum orbitalni a planetdrni robotiky dGlezity —
napiiklad pro dlohu Cisténi ob&zné drahy. V ramci préce postavil platformu, ktera oproti jinym metodam nabizf zajimavé
vyhody jako mendi pfidanou setrvatnost, neomezenou dobu trvani experimentu atd. Vysledky prace navic Jakub Tomasek
publikoval v élanku ,A Robotic Testbed for Low-gravity Simulation”, ktery je pfijaty na mezindrodni konferenci , The
International Symposium on Artificial Intelligence, Robotics and Automation in Space (i-SAIRAS 2016)".

1ll. CELKOVE HODNOCEN{ A NAVRH KLASIFIKACE
Shriite aspekty zavérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnocent.

Technicka realizace prace zahrnovala fe3eni dil¢ich probléma rlizného charakteru — mechanicka a pneumaticka
konstrukce, ndvrh a implementace fidiciho systému, experimentdini testovani a vyhodnoceni experimenti.
Regeny problém byl komplexni a relevantni pro budouci aplikaci ve vyzkumu vesmirné robotiky. Prace byla navic
feSena v centru ESTEC Evropské kosmické agentury a vysledky byly navic zasldny na mezinarodni védeckou
konferenci. Text prace je zpracovany kvalitné po formalni i obsahové strance.

PredloZenou zavére¢nou praci hodnotim klasifikacnim stupném A - vyyborné.

Datum: 3.6.2016 Podpis:

™
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1. IDENTIFIKACNT UDAJE

i Néazev prace: Robotické platforma pro simulaci stavu sniZené gravitace
' Jméno autora: Jakub Tomasek
i Typ prace: diplomova
I Fakulta/Gstav: Fakulta elektrotechnicka (FEL)
| Katedra/ustav: Katedra Fidici techniky
Oponent prace: Dr. Martin Saska
} Pracovisté oponenta price: Katedra kybernetiky ;

Il. HODNOCEN( JEDNOTLIVYCH KRITERI{

| Zadani mimofadné naroéné

Hodnoceni narocnosti zaddni zévéreéné prdce.
| Zadani je velmi komplexni a ndrocné, jak na mnoZstvi potfebnych znalosti, tak na pracnost vyvoje HW a SW, jejich integraci a
ndslednou experimentalni verifikaci.

Splnéni zadani splnéno

Posud'te, zda predloZend zdvérecnd préce spifiuje zaddni. V komentdFi pfipadné uvedte body zadani, které nebyly zcela
spinény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsitena, Nebyilo-li zaddni zcelo spinéno, pokuste se posoudit zévaZnost, dopady o
pfipadné i pfiéiny jednotlivych nedostatkd.

Student zcela spinil zaddni. Vyvinul unikatni robotickou platformu, dokazal ji metodologicky otestovat, tyto experimenty
korektné zpracovat, vyhodnotit a na zakladé jejich vysledk( navrhnout dal3i rozéffeni systému.

Zvoleny postup Feseni vynikajici ]

Posudte, zda student zvolil sprdvny postup nebo metody fesen.
Zvoleny postup vyvoje platformy je korekini a pfedchazela mu dikladna rederée dostupnych fedeni.

Odborna droven A - vyborné

Posud'te droveri odbornosti zdavérecné prdce, vyuziti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi o dat
ziskanych z praxe.

Odborna troveri préce je velmi vysokd a odpovida kvalitni v&decké praci. Student vhodné Cerpal z literatury a dokézal
zakomponovat do své price vystupy kolegli z mezinarodniho tymu, ve kterém pracoval. Student korektné zpracoval fyzikalni
modely systému, dokazal je vyufit v ndvrhu HW Fedeni | regulatoru soustavy.

Formalni a jazykova uroven, rozsah prace C - dobfe

Posudte sprdvnost pouZivini formdinich zépisi obsaZenych v préci. Posudte typografickou a jazykovou strénku.

Prace je psana velmi Ctivé, dobrou angli¢tinou, s minimalnim mnozstvim chyb a preklepii. | typograficka stranka prace je na
velmi dobré drovni. Vyhradu madm pouze k a2 pfili§ populdrnimu stylu popisu prace a jejimu rozsahu. Student z celkovych 34
stran vénuje 10 stran Uvodu a pfedstaveni problému. PFestoZe je tato £ast pro laika zajimava a hezky zpracovand, 24 stran je
na tak komplexni a rozsahlou préci, kterou student odved| mélo, a nékteré pasaze jsou na technickou praci psany pfili§
povrchné. Uvital bych detailn&jf popis névrhu reguldtory, identifikaci jeho parametrii, detaily navrhu HW komponent,
technicka schémata minimalné v piiloze, atd.

Vybér zdroji, korektnost citaci A - vyborné
Vyjddrete se k aktivité studenta pfi ziskdvani a vyuzivani studijnich materili k feseni zdvéreéné préce. Charakterizujte vybér
pramenii. Posudte, zda student vyuZil viechny relevantni zdroje. Ovéte, zda jsou viechny prevzaté prvky fadné odliseny od
vlastnich vysledkii a ivah, zda nedoSlo k porusen! citagn/ etiky a zda jsou bibliografické citace Upiné a v souladu s citacnimi
| zvyklostmi @ normami.

Student ve své praci korektné cituje mnoZstvi kvalitnich a relevantnich zdrojli a z prace je patrné, ie se v aktudinim stavu
! oboru orientuje.
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1l. CELKOVE HODNOCENI, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Shriite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni, Uvedte pripadné otdzky, které by
mél student zodpovédét pri obhajobé zdvérecné prdce pfed komisi.

V préci je bez vét3ich detaill uvedeno, Ze byl naimplementovdn méd, ve kterém je platforma pi experimentech
fizena joystickem, ale jak potom funguje vyrovnévani pozice podvozku pod zaté3i? Myslel jsem, Ze optimaini
poloha podvozku je vidy piné urfena pozici neseného objektu, ktery se vznadi nezavisle na poloze robotu. Prosim,
vysvétlete.

Platforma byla testovdna na velmi rovném povrchu speciaini laboratofe. Student zmifiuje, Je chyby ve findlnim
experimentu jsou zpUsobeny kryci podloZkou na podiaze, nicméné pfi pouZiti standardni podlahy laboratofi, pro
které je platforma vyvijena se daji olekdvat je3té vétsi nerovnosti. Pljde toto kompenzovat navrhovanym
rozsifenim v podobé aktivniho Fizeni trysek? Pro toto fizeni, méte ui pfedstavu o senzorech, ktery by Sly pouiZit
pro méfeni naklonu podioZky pod zatézi?

Student prokazal schopnost spoluprace v mezindrodnim kolektivu v prestiini védecké instituci. Navic prokazal
schopnost publikovat ziskané vysledky na mezindrodni konferenci. Pozitivné musim hodnotit mnostvi odvedené
prace, jejl kvalitu a védecky pfinos. Nicméné jako oponent musim hodnotit pfevainé predlozenou monografii a
zde musim vytknout zminénou pfilidnou strunost a misty a2 povrchnost a chybéjici technické detaily, které by
umoznily pIné pochopit konstrukci vyvinutého systému.

Predlozenou zév&renou praci hodnotim klasifikaénim stupném B - velmi dobfe.

Datum: 8.6.2016 Podpis:
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