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I. IDENTIFIKAENI UDAJE
Nazev prace: Ovladani pohybu priimyslového robotu nastroji pro virtualni realitu
Jméno autora: Dmitrij Sojma
Typ prace: bakalaFska
Fakulta/Gstav: Fakulta elektrotechnicka (FEL)
Katedra/ustav: kybernetiky
Vedouci prace: Vladimir Smutny
Pracovi$té vedouciho prace:  CIIRC CVUT

Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani naroénéjsi

Hodnoceni ndrocnosti zaddni zdvérecné prace.

Prace vyZadovala standardni inZenyrsky pfFistup: Pochopit problematiku, dostudovat si pFisluSnou partii matematiky,
zorientovat se v cizim kédu, navrhnout, implementovat a experimentalné ovéfit feSeni problému.

Spinéni zadani spInéno s mensimi vyhradami
Posudte, zda pFedloZend zdvéreénd prdce spliiuje zaddni. V komentdfi pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela

vy

spinény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spinéno, pokuste se posoudit zdvaZnost, dopady a
pripadné i pficiny jednotlivych nedostatkd.

Student pracoval na problému aktivné. Vysledky ¢asteéné negativné ovlivnila dil¢i nefunkénost dostupné
knihovny pro komunikaci s VIVE a pak také ztiZend moZnost testovani vysledného Fizeni na redlném robotu
kvUli pandemii. Student také identifikoval problémy s numerickou knihovnou, ale nezjistil, kde pfesné vézi, zda
v knihovné samotné nebo v jejim volani.

Aktivita a samostatnost pfi zpracovani prace B - velmi dobi'e

Posudte, zda byl student béhem FeSeni aktivni, zda dodrZoval dohodnuté terminy, jestli své feseni pribéiné konzultoval a
zda byl na konzultace dostate¢né pripraven. Posudte schopnost studenta samostatné tvirti préce.

Student stfidal obdobi, kdy intenzivné pracoval v laboratofi s obdobimi, kdy jeho aktivita nebyla pozorovatelna. Je pro mne
obtiZné posoudit, jak hodné se v posledni dobé projevila koronavirova krize. Student je nepochybné schopen samostatné

prace.

Odborna liroven B - velmi dobfe
Posudte droveri odbornosti zavéreéné prédce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a
dat ziskanych z praxe.

Student zvlddal fesit problémy dobfe, ale nékteré véci mohl dotshnout dle.

Formalni a jazykova iiroven, rozsah prace B - velmi dobre

Posudte spravnost pouZivdni formdinich zdpisii obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.
Typograficka stranka prace je dobra. U jazykové stranky snad stoji za zminku Casty vyskyt p#ili$ dlouhych vét, v kterych se
¢tenar hafe orientuje. Jinak je jazyk prace velmi dobry.

Vybér zdrojii, korektnost citaci A -vyborné

Vyjddrete se k aktivité studenta p¥i ziskavdni a vyuZivani studijnich materidlis k FeSeni zévérecné prdce. Charakterizujte
vybér pramenii. Posudte, zda student vyuZil viechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou viechny pfevzaté prvky Fadné
odliseny od vlastnich vysledkd a Gvah, zda nedoslo k poruseni citalni etiky a zda jsou bibliografické citace upiné a v souladu
s citacénimi zvyklostmi @ normami.

Student samostatné nalezl fadu praci a sprdvné je pouzil a citoval.

Dalsi komentdie a hodnoceni
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Vyjadrete se k drovni dosaZenych hlavnich vysledki zdvérecné prdce, napft. k tirovni teoretickych vysledki, nebo k trovni a
funkénosti technického nebo programového vytvoreného FeSeni, publikaénim vystuptm, experimentdini zruénosti apod.
Skoda, Ze se kviili problém(im zminénym na konci kapitoly 6.1.1 nepodafilo rozchodit optimalizaci Ghlu delta. Vysledky
ziskané offline v Matlabu byly velmi slibné.

1ll. CELKOVE HODNOCENI A NAVRH KLASIFIKACE
Shriite aspekty zdvéreéné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni.

Student v zasadé splnil zadani. Chvilemi pracoval aktivné, chvilemi mizel, co bylo asi zplisobeno jeho vytiZzenim
v jinych pfedmétech. S jeho praci jsem spokojen.

PredloZenou zavéretnou praci hodnotim klasifikaénim stupném B - velmi dobfe.

Datum: 22.5.2020 Podpis:
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POSUDEK OPONENTA

ZAVERECNE PRACE

I. IDENTIFIKACNI UDAJE

Nazev préce: Ovladani pohybu primyslového robotu néstroji pro virtudlni realitu

Jméno autora: Dmitrij Sojma

Typ prace: bakal4 sk

Fakulta/Gstav: Fakulta elektrotechnické (FEL)

Katedra/ustav: Katedra kybernetiky

Oponent prace: Ing. Jan Tousek

Pracoviité oponenta prace:  JettyRobots.r.o., Praha 4
1l. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERH

Zadani pr mémé naro né
_Hodnoceni ndroénosti zaddni zdvéreéné prace. i

Zadani se na prvni pohled nezda nadprimérné ani podprimérné obtiiné,

Splinéni zadani spinéno

Posudte, zda pfedloZend zdvéreénd prdce splfiuje zaddni. V komentdFi piipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
spinény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-Ii zaddni zcela spinéno, pokuste se posoudit zdvaZnost, dopady a
pfipadné i pficiny jednotlivych nedostatkd.

PfedloZend préce splfiuje zadédni. Oproti zadani je prace rozéifena o velmi ndroénou analyzu a nepfilid dotaienou
implementaci optimalizace parametru odpovidajicimu nadbyteénému stupni volnosti {sedmikloubového robotického
ramene) s cilem zlepSit manipulovatelnost robotu.

Zvoleny postup FeSeni spravny

Posud'te, zda student zvolil sprdvny postup nebo metody feseni.
Zvoleny postup FeSeni povaZuji za spravny.

Odborna droveri A - wyborné

Posudte uroveri odbornosti zdvérelné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi o dat
ziskanych z praxe. o o ]
PfedloZena prace je na vyborné odborné dGrovni, student pfi jejim zpracovavani vyuZil velké mnoistvi znalosti ziskanych

studiem i z odborné literatury.

Formalni a jazykova troven, rozsah prace A - vyborné

Posudte sprdvnost pouZivdni formdlnich zdpisii obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou strdnku.

Po formalni strance je prace nadprimérna.

Vybér zdroja, korektnost citaci A - vyborné

VyjddFete se k aktivité studenta pfi ziskdvdni a vyuZivdni studijnich materidli k feseni zévérecné prdce. Charakterizujte vybér
pramend. Posudte, zda student vyuZil viechny relevantni zdroje. OvéFte, zda jsou viechny pFevzaté prvky Fadné odliSeny od
viastnich vysledkd a dvah, zda nedoslo k poruseni citaéni etiky a zda jsou bibliografické citace tplné a v souladu s citaénimi
_zvyklostmi a normami,

“Student byl velmi aktivni pfi vybéru informaénich prameni. Citace jsou tplné a v souladu s normami.

Dalii komentare a hodnoceni
Vyjddrete se k drovni dosaZenych hlavnich vysledki zévérecné prdce, napf. k drovni teoretickych vysledki, nebo k drovnia
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funkénosti technického nebo programavého vytvoreného FeSeni, publikacnim vystupdm, experimentdlini zruénosti apod.
Vlozte komentdf (nepovinné hodnoceni).

ill. CELKOVE HODNOCENI, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Shrrite aspekty zdvéredné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni. Uvedte pFipadné otdzky, které by
mél student zodpovédét pri obhajobé zdvéreéné prdce pred komisi.

Navrhuji, aby se pfi obhajobé student vyjadfil k nasledujicim bodim:

1. na strané 10 se pise, Ze obraz je pfivadén do potitate rozhranim HDMI, prosim vysvétlit,

2. na strané 13 je uvedeno, Ze mezi vyhody Libsurvive patii moZnost spusténi na ,,mikrocipech”, student by mél
jinymi slovy popsat, jakou tfidu hardwaru ma na mysli,

3. na strané 30 je uvedeno, Ze ,aplikace kontroluje, aby ..... a aby jejich hodnoty nepiekracovaly limity robotu
véetné pétistupfové rezervy”, prosim vysvétlit, proé je zapotfebi pohyby robota omezovat nad jeho interni
omezeni a pro¢ byla vybrana rezerva zrovna pétistupriova,

4. student zmifiuje $patné vysledky algoritmu pro singuldrni rozklad matic knihovnou Eigen. Navrhuji, aby toto
blize objasnil - jestli ma napfiklad vytipovanou konkrétni matici, na které Eigen vypocitd rozklad $patné a zda
zkousel moZnost nastaveni prahové hodnoty pro odli$eni nulovych a nenulovych singuldrnich hodnot metodou
Derived& Eigen::SVDBase< Derived >::setThreshold (const RealScalar & threshold)

PredloZenou zavérecnou praci hodnotim klasifikacnim stupném | 4 vyborné.

Datum: 30.05.20 Podpis:
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