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1. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani pramérné ndroéné

Hodnoceni nérocnosti zaddni zavérecné price. e _
Téma préce spotivé v integraci dostupnych API pro komunikaci s autopiloty DJI a jednoduchych komponent pro ovlddani
fotoaparatu. Systém je uréen pro palubni po&itaé Gumstix a jeho Géelem je ovladani dronu a fotoaparatu tak, aby bylo
dosaZeno pfesného snimkovani dané oblasti a zaznamenavani meta informaci o poloze pro jednotlivé fotografie.

Spinéni zadani spInéno s men3imi vyhradami
Posudte, zda predloZend zdvérecnd préce spliiuje zaddni. V komentd#i pripadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
spinény, nebo zda je préce oproti zaddni roziifena. Nebylo-li zaddni zcela spinéno, pokuste se posoudit zdvaznost, dopady a
pripadné i pficiny jednotlivjch nedostatkd. L

Student spinil viechny hlavnf cile préce, pFestoZe v bodé 4 zadani byl pofadavek na integrovany systém pro akvizici
vizudlnich dat, pfitemzZ vysledna aplikace nebyla zcela integrovéana do homogenniho SW pro palubni jednotku. Jednotlivé
gasti pro palubnf pldnovéni, zaznamenévani telemetrie a kontrolu fotoaparatu zlstaly jako samostatné procesy

s minimalnim vzdjemnym propojenim. Pfesto povaZuji zadanf za spin&né, vzhledem k tomu, Ze student musel systém
realizovat na Spatné podporované platformé Gumstix, ktera na rozdil od modernich platforem typu Raspberry a podobng
disponuje minimem aktudini dokumentace a podpory v komunits.

Aktivita a samostatnost pfi zpracovani prace C - dobfe

Posudte, zda byl student béhem Fedeni aktivni, zda dodrioval dohodnuté terminy, jestli své feseni priibéZné konzultoval a

| zda byl na konzultace dostatecné pfipraven. Posudte schopnost studenta samostatné tvirei prdce. o

Student zpracoval jednotlivé Ukoly samostatné, ale z pohledu vedouciho préce musim zohlednit potfebu silného vedeni |
smérem k naplnéni cildl prace a hledani zdrojd.

Odborna uroven B - velmi dobfe
Posudte droveri odbornosti zévéreéné prace, vyuZiti znalosti 2zfskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podklad( a
dat ziskanych z praxe.

Prace je na odborné trovni vyhovujici po¥adavkiim na absolventa magisterského studia,

Formdlni a jazykova droveii, rozsah prace A - vwyborné
Posudte sprdvnost pouZivdni formdinich zdpisi obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou stranku,
Prace je psand anglicky a student sprévn& vyujivé odbornych termini z oboru. Préce je Ctiva, strutna a vystizna.

Vybér zdroju, korektnost citaci C - dobfe

Vyjddrete se k aktivité studenta pfi ziskdvdni a vyuZivdni studiinich materidli k Feien/ zdvéreénd prdce. Charakterizujte
vybér pramend. Posudte, zda student vyuZil viechny relevantni zdroje. Ovétte, zda jsou vSechny prevzaté prvky fddné
odlideny od vlastnich vysledki a dvah, zda nedoslo k porueni citaéni etiky a zda jsou bibliografické citace ipiné a v souladu
s citaénimi zvyklostmi a normami.
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Vzhledem k aplikaénimu zaméfeni préace Eerpal student predeviim z uZivatelskych pfirutek a manuald jednotli\gﬁéﬁ )
komponent. Vybér jednotlivych komponent, které byli pro Fesen( pouZité, byl navézan pfedeviim na zku3enosti vedouciho
préace s minimalnim Usilim v&novanym hledani vlastnich zdroji. Pfesto hodnotim kladné, Ze vedkeré doporutené zdroje
byli studentem petlivé prostudovény, pochopeny a aplikovany.

Dal$i komentafe a hodnoceni

Vyjddrete se k trovni dosaZenych hlavnich vysledki zavéreéné préce, napf. k Urovni teoretickych vysledkd, nebo k drovnia
funkénosti technického -nebo programového vytvofeného Feden, publikacnim vystupam, experimentdini zru¢nosti apod.
Student splml schvalené zadani diplomové prace v nejuziim moiném vykladu. Shledavam, ze poza&o@aneﬂ stedi(y sice Eyli' "
naplnény, ale v pfipadé aktivn&jsiho pfistupu studenta, mohly byt dosaZené vysledky lepdi.

IIl. CELKOVE HODNOCENI A NAVRH KLASIFIKACE
Shrrite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni.

Student v této préci navrhl palubni jednotku zaloZenou na vypocetni platform& Gumstix, ktera je schopna na
zékladé dodaného soboru s popisem cilové oblasti a poZzadovanych parametrech vystupli provést planovani
trajektorie a automaticky sbé&r obrazovych dat. Nasledné je moiné pomoci skriptu provést znackovani
jednotlivych fotografii GPS polohou jejich pofizeni (GeoTag) a umoZnit tak jejich dali zpracovéni do podoby
georeferencovaného 3D modelu.

V priibéhu prace student prokazal schopnost studia potfebnych materiald a implementace funkéniho SW fedeni.
Toto fedeni student s ohledem na bezpeénost hloubkové otestoval v ramci simulace hardware-in-the-loop a
nasledné v rdmci exteriérového testovani ovéfil na reédiné platformé.

Piedkladané vysledky prokazuji, e vytvofené feseni je funkéni a splfiuje viechny poZadavky stanovené v zadani
této diplomové prace v dostacujici kvalité.

A% na drobné pfipominky k samostatnosti a agilité pfistupu studenta, hodnotim jeho préci kladné a jeho vysledky
budou déle rozvijeny v ramci skupiny bezpilotnich letount na katedfe pocitagi.

PfedloZenou zavéretnou praci hodnotim klasifikaénim stupném C - dobie.

Datum: 11.6.2018 Podpis:
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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani prumérné narocné
Hodnoceni ndrocnosti zaddni zdvérecné prace.

Splnéni zadani splnéno s mensimi vyhradami
Posudte, zda predioZend zdvérecnd prdce splfiuje zaddni. V komentdfi pFipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
spinény, nebo zda je prdce oproti zaddni roziifena. Nebylo-ii zaddéni zcela spinéno, pokuste se posoudit zdvaZnost, dopady a
| pripadné | piiciny jednotlivjch nedostetks.

Prace splfiuje zadani, nicméné& mam nékolik vyhrad, které se tykaji predeviim komplexnosti navrieného Fefeni a pak také
flexibility jeho vyuZiti mimo navrienou hardwarovou konfiguraci.

Zvoleny postup Fedeni spravny
Posudte, zda student zvolil sprévny postup nebo metody Fegen,

Odborna troveri D - uspokojivé

Posudte droveri odbornosti zdvéreéné prdce, vyuZiti znalost! ziskanych studiem a z odborné literatury, vyusiti podkladi a
L e R . AL R .

Préce popisuje vyvoj palubniho potitate pro pokrotilé Fizeni snimaé( obrazovych dat pfi snimkovéni p'o}noé-i'- UAV. Préce

popisuje jak vybér vhodné hw platformy tak sady sw néstroji pro planovani trasy, ovlddani kamery a kontrolu

zaznamenanych dat. Vyvoj je zakongen ovéfenim funk&nosti jak v prostiedi simulace tak i redlnym testem. Postraddm

nicméné rozsahlej3l testovéani funkénosti k ziskani vétéiho objemu dat. Sougasné by téma zaslouZilo komplexn&jii pFistup

k feSeni zahrnujici jednak vlivy prostfedi, dale pak moZnost aplikace na jiné typy kamer a také pfiprava na rozsahlejsi

projekty vyZaduijici napfiklad vicendsobné navazujici snimani s vymé&nou bateril atd.

Formalni a jazykova troven, rozsah price B - velmi dobf¥e
Posudte sprdvnost pouZivni formdinich 26pisi obsazenych v préci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.
- Prdce je vypracovéna v AJ, je srozumitelnd nicméné s jistymi chybami v anglickém gramatice.

Vybeér zdroji, korektnost citaci E - dostateéné

Vyjddrete se k aktivité studenta pii ziskavdni a vyuZivdni studijnich materidli k Felen{ zévéredné prdce. Charakterizujte
vybér pramend. Posudte, zda student vyuZil viechny relevantni zdroje. Ovétte, zda jsou viechny pfevzaté prvky fadné
odliSeny od viastnich vysledkd a uvah, zda nedoslo k poruseni citaéni etiky a zda jsou bibliografické citace Upiné a v souladu
s citaénimi zvyklostmi a normami.

Zcela chybi rederSe dostupnych FeSeni pro platformu DJI, existuje cel4 Fada sw Fedenl, které viceméné nabizeji podobnou
funkcionalitu jako vyvijené fe3eni.
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Dalsi komentéFe a hodnoceni
Vyjddrete se k trovni dosazenych hlavnich vysledkd zavérecné prdce, napf. k urovni teoretickych vysledkd, nebo k drovni a
| funkcnosti technického nebo programového vytvoieného feseni, publikaénim vystupGm, experimentdlni zrucnosti apod.

Chybi rozsahlejii testovani navrieného systému, které by provéfilo sytém v realnych aplikacich.

I1l. CELKOVE HODNOCENI, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Shrrite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni. Uvedte pfipadné otdzky, které by
mél student zodpovédét pfi obhajobé zdvérecéné prdce pred komisi.

Prace popisuje vyvoj nastroji pro pokrocilé fizeni uZite€ného zatiZeni palubnim potitatem na UAV pouZivajici
fidici jednotku DJI. Tato implementace je experimentalné ovéfena nejprve v simulaci a poté na redinych strojich.
K praci mam nasledujici vyhrady.

e Chybi reSer3e dostupnych sw feseni pro DJI platformu — DJI GS PRO, Litchi, Autopilot, Pix4D, DroneDeploy.
Vétsina téchto nastrojl poskytuje podobnou funkcionalitu s vétsi flexibilitu. Chybi porovnani s témito
systémy a zhodnoceni smérem k vlastnimu feSeni autora prace.

e Chybi komplexn&j3i pfistup a univerzdlnost navrieného feSeni. Aktudlné funkéni pouze na jedné hw
konfiguraci.

e Autor pige, Je pfi redlnych experimentech byl problém s letovym €asemn limitovanym kapacitou baterii a
nebylo moZné dokonit celou trajektorii. Autor pak nefesi moZnost vymény baterii a moznost
v pokragovéni v misi ke spinéni snimkovani celého perimetru jak byl zadan.

Préce je psana anglicky, srozumitelnd a pouze s jistymi chybami v gramatice AJ.

Studentovi bych rad poloZil nasledujici otazky:

1. Préce se zamé&fuje na platformu vyrobce Dl co? je bezesporu nejsiln&jsi hrac na trhu drond zejména
v tzv. consumer sektoru, nicméné v poslednich letech usiluje o vét3i podporu priimyslovych aplikaci UAV.
Zaroven je to spole¢nost relativné nekonzistentni, co se tyce vyvoje a podpory svych produktd a také
vyraznymi zmé&nami v poskytovanych SDK. Jaké jsou moZnosti Upravy vyvinutého systému pro dalsi
jednotky DJI a pfipadné i mimo ekosystém DJI s pouZitim jednotek jiného vyrobce?

2. Navazujici a logickou otdzkou je i moZnosti Gipravy systému pro jiné kamery &i zaznamova zafizeni.
Napftiklad termo kamery atd.

3. V é&em je hlavni vwhoda navrieného feseni oproti jinym dostupnym aplikacim pro Fizeni nakladu na
palubé?

Pfedlozienou zévéreénou praci hodnotim klasifikatnim stupném C - dobfe.

Datum: 15.6.2018 Podpis:
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