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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIT

Zadanf mimofadné nro¢né
Hodnoceni narocnosti zadani zévérecné préce. R
V praci se student zaméfuje na feseni planovaci Ulohy nalezenf bezpelné trajektorie pfistani v pfipads
kompletni ztraty tahu letadla. Vhodné Fedeni tohoto problému vyZaduje ziskdni nejen pfehledu
o existujicich pfistupech plénovani, ale zejména také volbu vhodného realistického a zarover vypocletné
efektivniho modelu klouzavého letu spolu s pffpravou realistickych ovéfujicich scéndfd a s tim souvisejici
implementace véetné nezbytné vizualizace. Z téchto divodu hodnotim zadani jako mimofadné naroc¢né.

Spinénf zadani spinéno

Posudte, zda pfedioZend zévérecna prdce splfiuje zadani. V komentafi plipadné uvedte body zadani, které nebyly zcela
spinény, nebo zda je prace oproti zaddni rozéifena. Nebylo-li zadani zcela spinéno, pokuste se posoudit zdvaZnost,
_dopady a plipadné i pficiny jednotlivych nedostatkd. e S
Student v praci seznamuje Ctendfe s problematikou nouzového pfistanf véetnd existujicich pfistup Fedeni a
souvisejicich metod planovani trajektorii respektujici pohybové omezeni letadel. Dale v praci navrhuje
rozsifeni 3D modelu Dubinsova vozidla pro planovanf pozadovanych trajektoril bezpe&ného pFistani, ktery je
kombinovan s odvozenym modelem klouzavého letu. Modely jsou ndasledné pouZity v navrieném
planovacim algoritmu zaloZeném na asymptoticky optimaini metodé planovani pohybu vyuzivajici ndhodné
vzorkovani konfiguralniho prostoru (RRT*). NavrZeny algoritmus Je empiricky evaluovdn ve vhodné
zvolenych realistickych scénafich. Proto povaZuji véechny body zadani za bezezbytku spinéné. Nad rdmec
prace byly prvni vysledky prezentovany na vyznamné robotické konferenci 2018 IEEE International
Conference on Robotics and Automation (ICRA 2018)" ve formé abstraktu a nasledné byl pfipraven ¢lanek na
konferenci ,2018 IEEE/RSJ International Conference on Intelligent Robots and Systems (IROS 2018)", ktery je
v soucasné dobé v recenznim fizenf.

Aktivita a samostatnost pfi zpracovani prace A - vyborné
Posudte, zda byl student béhem Feseni aktivni zda dodrZoval dohodnuté terminy, jestli své fegeni pribézné konzultoval
a zda byl na konzultace dostatecné pripraven. Posudte schopnost studenta samostatné tvirei préce.

K feSeni bakalafské prace pfistupoval Jakub Sldma zodpové&dné a samostatné. Na pravidelné konzultace byl
vzdy velmi dobfe pfipraven, veetné pldnu na dali obdobf a spie jsme tak fesili upfesnéni pouZitého
modelu, planovaci techniky, navrzeného zplsobu fe§eni a formu prezentace vysledki.

Odborna droven A -vyborné
Posudte droveri odbornosti zdvéredné préce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladd a

dat ziskanych z praxe. s e s

NavrZené fteSeni stavi na roziifeni existujicich modell a technikach plénovéni, které jsou vhodné
kombinovany do vysledného efektivniho feZeni, které v podstaté poskytuje poZadovanou trajektorii
bezpecného pristani instantné. Proto nemdm pochyb o pfikladném vyuziti ziskanych znalosti z odborné
literatury a odborné drovni zévérené prace.
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Formalni a jazykové Groveii, rozsah prace A - vyborné

Posudte spravnost pouZivani forméinich zépis( obsaZenych v préci. Posudte typografickou a Jazykovou stranku,

Text prace je dobfe strukturovany a je vhodné doplnén ilustrativnimi obrazky. Prace &tendfe nejdfive Etivou
formou seznamuje s problematikou Iétdnf a motivagnimi uddlostmi pro planovéni krizové trajektorie
bezpecného pfistdnl. Déle pak struéné, pfesto dostate¢nd detailné, seznamuje dctendfe s existujicimi
relevantnimi metodami Fedeni. Na zdklad& pfehledu literatury je formulovén viastni plénovaci problém
nasledovany detailnim rozborem vhodného modelu klouzavého letu, ktery je pouzit pro odvozeni modelu
ztraty vysky pouZitelného v pldnovacim algoritmu. Model je dostate¢né detailn& evaluovan v samostatné
¢asti textu prdce a nésledné je pouZit valgoritmu RRT*. Praci zavriuje empirické ovéfeni vlastnosti
implementovaného algoritmu. Text obsahuje minimum preklept a formalnich chyb. Rozsah préce povaZuji
za nadpriimérny, pfesto &tivy a srozumitelny.

Vybér zdroji, korektnost citaci A - vyborné

VyjadFete se k aktivité studenta pfi ziskdvani a vyuZivdni studijnich materidli k Feieni zavérednd prdce. Charakterizujte
vybér pramend. Posudte, zda student vyuZil viechny relevantni zdroje. Ovéfte, zda Jjsou viechny pfevzaté prvky fadné
odliSeny od viastnich vysledk( a dvah, zda nedosio k porusenf citaéni etiky a zda jsou bibliografické citace Upiné a v
souladu s citacnimi zvyklostmi a normami.

Text pracuje s aktudInimi ¢lanky, které Fadné cituje. Vlastni navriené fedenf vychazi z existujicich citovanych
pfistupl a sprdvnost zvoleného pfistupu je ovéfena empiricky. Viechny relevantni zdroje jsou fadné

citovany.

Dal3f komentéafe a hodnocenf

Vyjadrete se k drovni dosaZenych hlavnich vysledkd zévéreéné préce, napF k trovni teoretickych vysledkd, nebo k drovni
a funkénosti technického nebo programového vytvofeného feseni, publikacnim vystuplm, experimentadini zrucnosti
apod.,

NavrZené FeSenl vychdzl z existujicich pfistupd, které student vhodn& rozvinul a kombinoval vV novém
originalnim pristupu, ktery dosahuje lepsich vysledkl ne? existujici fedenf, tj. poskytuje poZadovanou
trajektorii bezpecného pfistdni v podstaté instantné. Prvni vysledky byly prezentovény na ICRA 2018 a déle
jsou konsolidované vysledky v recenznim fizenf na IROS 2018. Dosazené vysledky v bakalafské praci povaZuji
za velmi zdafilé a slibné, proto kromé dal3iho rozvinuti metody a publika&nich vysledki plénujeme na iéto
2018 ovéfeni metody v rediném experimentu s malym letadlem.

1. CELKOVE HODNOCENI A NAVRH KLASIFIKACE

Shrrite aspekty zévérecné préce, které nejvice oviivnily Vase celkové hodnocen,

Bakaldfska prace vychdzi z podrobného nastudovéni problematiky a zvolenf vhodnych pfistupa
reSeni, které jsou kombinovany v unikdtnim FeSeni dosahujicich lep&ich vysledkd neZ dosud
existujici pfistupy. Jakub Sldma pfistupoval k feSeni prace zodpov&dné a s velkym zaujetim pro
studovanou problematiku. Na zakladé dosazenych vysledkd, viastniho textu bakalafské préace, ale
také z pohledu realizované implementace zahrnujici nejen efektivni planovac, ale také vizualizaci,
povaZuji praci za nadstandardni, jak svym rozsahem, tak odbornosti a kvalitou zpracovani. Na
zakladé Fedeni prdce nemdm proto Zadnych pohyb, Ze student prokazal schopnost samostatného
nastudovani problematiky, ndvrhu vlastniho FeZeni a jeho evaluace, spolu se schopnostf
prezentace dosaZenych vysledkd ve vliastnim textu bakalafské préce.

PfedloZenou zavérecnou praci hodnotim klasifika&nim stupném A - vyborné&.

Datum: 2.6.2018 Podpis:
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Zadani narotné;jsi

Hodnoceni ndrocnosti zaddni zdvérecné prdce. o B R
Student fesi algoritmus navedeni pilota na pfistani v pfipadé vypadku motoru. Cilem je formaini fedeni a naslednou
implementaci a evaluaci zvoleného feseni.

Spinéni zadani splnéno
Posudte, zda pfedloZend zdvérecnd prdce spliiuje zaddni. V komentdri pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela

vy

spinény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsitena. Nebylo-li zaddni zcela spinéno, pokuste se posoudit zdvazZnost, dopady a

Ppripadné i priciny jednotlivjch nedostatkd. N
Zadéni bylo spInéno s evaluaci popsanou v kapitole 7. Evaluace byla provedena na dvou scénafich. Prvn_ij't_e- uméle
vytvofeny scénaf a druhy je lyZafsky resort ve Francii. Zajimav&jéi by bylo, kdyby student vyzkousel dany algoritmus na

situacich, které popisuje v Ovodu prace. Tj. v jakém okam#iku by algoritmus zaZal feéit situaci vzniklou pfi pfistani na fece

Hudson (let UA1549), pfipadné nedostatek paliva letu AC143.

Zvoleny postup FeSeni spravny
Posudte, zda student zvolil sprdvny postup nebo metody Feseni,

Zvoleny zplsob FeSeni odpovida zad4dni préce.

Odborna uroven A -vyborné

Posudte troveri odbornosti zdvérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem g z odborné literatury, vyuZiti podkladd a
dat ziskanych z praxe. _ - o

Student v prabéhu FeSeni prace zvldd| nékolik témat. Préce popisuje historii létani, vybér vhodnych pfiklad@ ilustrujicith
aplikacni potencidl tématu, vybér vhodnych algoritm, odvozeni vhodného letového modelu a ovéfeni celého konceptu.

Formalni a jazykova uroven, rozsah prace A -vyborné

Posudte sprdvnost pouzivdni formdinich zdpisi obsazenych v prdci. Posudte typografickou a jazyko vou stranku.

Préce je na vynikajici Grovni, bez chyb. Souédsti préce je vizualizace celého Fefeni ve formé videi. Prace byla pouZita jako
zdklad pro ¢lanek odeslany na konferenci.

Vybér zdrojii, korektnost citaci A - vyborné

Vyjddrete se k aktivité studenta pfi ziskdvdni a vyuZivdni studijnich materidld k FeSeni zdvéreéné prdce. Charakterizujte
vybér pramend. Posudte, zda student vyuZil viechny relevantni zdroje. Ovétte, zda jsou vSechny pievzaté prvky rddné
odliSeny od viastnich vysledki a tvah, zda nedo$io k poruseni citaéni etiky a zda Jjsou bibliografické citace Upiné a v souladu
s citacnimi zvyklostmi a normami.
Vybér citaci odpovida FeSenému tématu.
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Dal3i komentdre a hodnoceni

Vyjddrete se k urovni dosaZenych hlavnich vysledki zévéreéné prdce, napr. k Grovni teoretickych wysledkd, nebo k trovni a
funkcnosti technického nebo programového vytvoreného feseni, publikaénim vystupim, experimentdini zrucnosti apod.
Jedna se o velmi zdafilou praci. T

ll. CELKOVE HODNOCENI, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE
Shriite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni. Uvedte pfipadné otdzky, které by
mé| student zodpovédét pfi obhajobé zdvéreéné préce pred komisi.
Otazka na studenta:
* Kdy by dolo k naplanovéni trajektorie v pfipadg, Ze byste aplikoval navrieny algoritmus na situaci letu

UA15497 Jak se algoritmem navriené fedeni shoduje, nebo neshoduje, s fegenim popsanym v literatufe
[Paul et. Al., 2017]?

PredloZenou zavérecnou praci hodnotim klasifikaénim stupném A - vyborné.

Datum: 12.6.2018 Podpis:
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