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Ukolem Davida Vosahlika bylo pfipravit, implementovat a oZivit méfici a fidici jednotku pro
maly RC model automobilu vybaveného systémem vektorovani momentu (kazdé zadni hnané
kolo md samostatny pohon) a provést na ném vybrané experimenty demonstrujici ptinos
aktivniho dynamického fizeni pro stabilizaci jizdy.

Student vyty€ené cile bezezbytku splnil. Jako platformu vybral kit Arduino Due, ke kterému
pfidal potfebné¢ hardwarové moduly a navrhl a vyrobil interface pro jejich vzajemné
propojeni. Jednotku naprogramoval a ozivil, pfipojil RC soupravu, serva, regulatory motord.
Vse zabudoval do mechanické platformy zaloZené na sout&Znim podvozku Xray X10, kterou
pipravili kolegové z Fakulty strojni (Ing. Martin Helmich, Gstav letadlové techniky). A
kone¢né David pfipravil, zrealizoval a zdokumentoval sadu experimentt a demonstraci (Fizeni
driftu, protiprokluz, tlumeni stranovych kmiti). Vysledky prace pro mé maji velky vyznam,
souviseji s vyzkumem nestabilnich dynamik a systémt aktivniho dynamického ¥izeni, se
kterym zainam a kterému se chci do budoucna intenzivné vénovat.

Prace je podle mého nézoru dobfe Elenéna, grafickd Groveri prace je dobra, po formaln
strance neméam vyhrady. Spoluprace se studentem byla velmi dobra. Jevil o téma velky zajem,
pravidelné konzultoval, nosil zajimavé vysledky a naslouchal mym doporugenim pro dalsi
smeéfovani prace.

S ohledem na vySe uvedené navrhuji klasifikovat predkladanou praci stupndm A-vyborné.

V Praze dne 5.6.2018 e
Doc. Ing. Martin Hrom¢&ik, Ph.D.
vedouci diplomové prace
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11, HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani naroénéjsi

Hodnoceni ndrocnosti zaddni zdvéreéné prdce.

Zadani patii mezi narotnéjsi, nebot k jeho spinéni bylo tieba uplatnit znalosti z elektrotechniky, vyvoje softwaru a
jednoduchého navrhu fidicich systémd.

Splnéni zadani splnéno

Posud'te, zda predloZend zdvérecnd prdce splriuje zaddni. V komentdfi pfipadné uvedte body zadéni, které nebyly zcela
spinény, nebo zda je price oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spinéno, pokuste se posoudit zdvazZnost, dopady a
pfipadné i pficiny jednotlivych nedostatkd.

Viechny body zadéni jsou spinény. Vyhrady mam pouze k poslednimu bodu zadani, ktery neni dostateéné
zdokumentovany.

Zvoleny postup FeSeni spravny

Posudte, zda student zvolil spravny postup nebo metody feseni.

Student postupoval spravné. Za nevyhovujici hodnotim pouze zplsob, jakym student popsal (ptesngji nepopsal) volbu
parametri fidiciho systému, a zplsob, jakym zhodnotil jeho funkénost.

Odborna uroven C - dobfe

Posudte uroveri odbornosti zavérecné prdce, vyuziti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuziti podkladd a
dat ziskanych z praxe.

Samotné zadani je spiSe prakti¢t&jSiho raZeni, a tudiZ pfilid n&jaké hlubsi préci s odbornou literaturou nenasvédcuje.
Nicméné v rdmci tohoto praktictéjsiho zadani si student poéinal dobfe. Za problematicky pouze povaZuji zplsob, jakym
jsou pouZité metody a dosazené vysledky dokumentovéany. Napfiklad pouZitd metoda méfeni rychlosti je popsana v sekci
se zddnlivé nesouvisejicim nazvem a je popséna zna¢né nesrozumitelné a nekonkrétné. Popis metody neni doplnén

zadnymi konkrétnimi (daji a vysledky nejsou podloZeny vypovidajicimi grafy.

Formalni a jazykova troven, rozsah prace D - uspokojivé

Posud'te sprdvnost pouZivdni formdinich zdpisi obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a Jjazykovou stranku.

Struéné feceno se tato bakalaFska prace obtizné ¢te. Odstavce nejsou odsazené. Misto toho, aby autor vloZil do prace
schéma zapojeni néjakého senzoru, popisuje v textu, jak jsou jednotlivé piny pfipojeny (napf. sekce 3.2.4 a 3.3.2). Vcelé
praci se piSe fidici misto spravného fidici. Skoro ve viech grafech chybi jednotky u os (napiiklad obrazky 4.2 a 5.8). U viech
grafti jsou Easové osy naprosto nesmysiné v mikrosekunddach, pfi¢emz zaznamenané déje otividng probihaji v Fadu sekund.
Fyzikalni jednotky nejsou spravné vysazeny (tj. svisly fez pisma, mezera mezi &islem a samotnou jednotkou). Na strané 10
je nékolik rovnic, u kterych nejsou pojmenované symboly.

Vybér zdroji, korektnost citaci A - vyborné
Vyjadrete se k aktivité studenta pfi ziskdvdni a vyuZivani studijnich materidlii k FeSeni zévéreéné préce. Charakterizujte
vybér pramenti. Posudte, zda student vyuZil viechny relevantni zdroje. Ovéfte, zda jsou viechny pfevzaté prvky fédné
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odliseny od viastnich vysledkd a dvah, zda nedosio k poruseni citacni etiky a zda jsou b ibliografické citace dpiné a v souladu
s citaénimi zvyklostmi a normami.
V préci se zdroji neshleddvam Zddnou chybu.

Dal$i komentare a hodnoceni
Vyjddrete se k drovni dosaZenych hlavnich vysledki zavérecné prdce, napf. k drovni tecretickych vysledkd, nebo k drovni a
funkcnosti technického nebo programového vytvofeného feseni, publikacnim vystupirn, experimentdini zrucnosti apod.

IIl. CELKOVE HODNOCENI, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Pfedeviim velmi ocefiuji, Ze David Vo3ahlik postavil fungujici programovatelné RC auto, které ddle miZe byt pouZivdano pro
testovani pokrocilych fidicich systému. To je tfeba vyzdvihnout. Navzdory tomuto faktu, mam jednu velkou vwhradu k textu a
jednu k samotnému Fedeni. Text préce je sice bez pfeklepil, ale je ¢asto nesrozumitelny. Navic je napsan tak, fe se &tenaf
utdpi v detailech misto toho, aby mu autor nejprve vysvétlil hlavni my3lenky. Ohledné ndpling, v zévére¢né praci se popisuje
Fidici systém, ktery sestava ze tfi komponent. Bylo by nanejvys vhodné v préci zminit, jak kad4 tato komponenta byla
»naladéna” a jak ovliviiuje vysledné chovani RC modelu. Misto toho, je funkénost celého fidiciho systému hodnocena na
zékladé jednoho jediného grafu, kde navic chybi jednotky u vertikéIni osy. David bez pochyby odved] velky kus préace, bohuzel
ji viak v bakaldiské préci Spatné odprezentoval.

Otézky:
1.V préci jste se nepfili3 tspé&3né pokousel pomoci néjakého viastniho feSeni méFit Ghlovou polohu motord. PFitom
Vémi pouzity reguldtor Caste Sidewinder Micro 2 sam rychlost odhaduje a umozriuje ji &ist dalim zafizenim pomaoci
Castle Link Live rozhrani. Pro€ jste této moZnosti nevyuzil?
2. Prot posilate telemetrické zpravy v ASCIl kédu? To je pieci datové velmi nelisporné a snifujete si tim mnoZstvi adaja,
které mizZete za jednotku ¢asu pfenést.

PfedloZenou zavéreCnou praci hodnotim klasifikaénim stupném C - dobfe.

Datum: 30.5.2018 Podpis:
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