CvVuUT POSUDEK VEDOUCIHO
ZAVERECNE PRACE

CESKE VYSOHE
UCENI TECHNICKE
V PRAZE

I. IDENTIFIKAENI UDAIE

Nazev prace: Dynamicky plotr — &asové optimalini kreslici zafizeni
Jméno autora: Pavel Soucek

Typ prace: bakalarska

Fakulta/astav: Fakulta elektrotechnicka (FEL)

Katedra/ustav: Katedra Fidici techniky

Vedouci prace: Ing. Martin Gurtner

Pracoviité vedouciho prace:  Katedra fidici techniky

Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani mimoiadné narocné
Hodnoceni ndrocnosti zaddni zdvéreéné prdce.

""" techniky z teorie optimalniho fizeni, coZ je oblast, ktera
se v ramci bakalaFského studia nevyuuje. Mimo teoretickou néro¢nost byl i samotny rozsah prace (vzhledem ke kreditové

dotaci) pomérné velky.

Splnéni zadani spinéno

Posudte, zda predloZend zdvéreénd prdce splfiuje zaddni. V komentdfi pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
spinény, nebo zda je prdce oproti zaddni roz$ifena. Nebylo-li zaddni zcela spInéno, pokuste se posoudit zavaZnost, dopady a
_pfipadné i pritiny jednotlivych nedostatk.

Viechny body zadani byly spinény.

Aktivita a samostatnost pfi zpracovani prace A - vyborné

Posudte, zda byl student béhem Feseni aktivni, zda dodrZoval dohodnuté terminy, jestli své feseni pribéiné konzultoval a
_zda byl na konzultace dostatecné pripraven. Posudte schopnost studenta samostatné tvirci préce. B

Pavel Souéek je mimofadné& samostatny student. Mechanickou €ast plotru navrhl naprosto sém. Sam si byl schopen
nastudovat a v potfebné mife pochopit i pokrotilejii nstroje z oblasti optimalniho fizeni. Jako vedouci jsem pouze
doporuéoval, jakym smérem se vydat. Samotné feSeni uZ pak Pavel Souéek typicky implementovat sam.

Odborna droveii A - vyborné
Posudte troveri odbornosti zavéreéné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a
dat ziskanych z praxe.

Odborna droveri prace je na velmi solidni Urovni.

Formalni a jazykova uroveri, rozsah prace B - velmi dobie

Mimo par typografickych prohfeski (nékteré fyzikalni jédnotky jsou vysazeny kurzivou, nékteré matematické symboly
nejsou odli§eny od okolniho textu, ...) je text na Urovni odpovidajici velmi dobré bakaléfské praci. Ke stupni vyborné textu
misty chybi pfehlednost a srozumitelnost.

Vybér zdroju, korektnost citaci A - vyborné

Vyjddrete se k aktivité studenta pfi ziskdvdni a vyuZivdni studijnich materiéli k feSeni zdvérecné prdce. Charakterizujte

vybér pramend. Posudte, zda student vyuil viechny relevantni zdroje. Ovéite, zda jsou vSechny prevzaté prvky Fédné

odlideny od viastnich vysledkid a dvah, zda nedoslo k poruseni citaéni etiky a zda jsou bibliografické citace uplné a v souladu
s citaénimi zvyklostmi a normami.

Student vybral vhodné zdroje a Fadné je citoval.

| Dalii komentae a hodnoceni
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Vyjddrete se k urovni dosaZenych hlavnich vysledki zdvéreéné prdce, napt. k urovni teoretickych vysledki, nebo k trovni a
funkénosti technického nebo programového vytvoreného feseni, publikainim vystupim, experimentdini zruénosti apod.
VloZte komentar (nepovinné hodnoceni).

Ill. CELKOVE HODNOCENI A NAVRH KLASIFIKACE

Pavel Soutek v rdmci své prace UspéSné navrhnul, postavil a zprovoznil novy laboratorni model uréeny pro ukazovani a
testovani optimalnich reguldtord. Pfi tom prokazal schopnost nejen uplatnit v rdmci studia nabité znalosti, ale i schopnost se
se samostatné nautit nové (a pomérné pokrotilé) techniky z oblasti optimalniho Fizeni. Vyskytli-li se v prib&hu price néjaké
problémy, Pavel je ve vétsiné pripadl dokdzal vyfesit zcela samostatné. Z téchto diivodl hodnotim tuto bakalarskou praci
nejvyssim klasifikatnim stupném.

PfedloZenou zédvérec¢nou praci hodnotim klasifikacnim stupném A - vyborné.

Datum: 28.5.2020 Podpis:
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Posudek oponenta bakalarské prace

Nazev prace: Dynamicky plotr — casové optimalni kreslici zafizeni
Préaci vypracoval (autor prace): Pavel Soucek

Posudek vypracoval (oponent): Ing. Pavel Otta

Navrhované hodnoceni: B — chvalitebné

Projekt Dynamického plotru, na kterém student pracoval/pracuje je velice zajimavy a zahrnuje fesSeni
praktickych problém( z oboru. Bakalafska prace je komplexni — pokryvd modelovani, identifikaci i Fizeni
systému. Student navrhl jak hardware, tak implementoval potiebny software. Zvolené feSeni prokazuje
pfehled i solidni znalosti a dovednosti studenta. Kladné hodnotim pouZiti modernich optimalizacnich
néstrojli i to, Ze vyvinuté softwarové feseni je volné k dispozici.

ov v

Na druhou stranu, za nejvétsim uskali povaZzuji dokumentaci celého projektu. Text prace je hife Citelny —
rovnice jsou sadzeny nekonzistentné, popisy jsou misty nejasné. Napf. sekce 6.2 a 6.3 povaZuji pfimo za
vulgarné struéné. V repositafi postraddm tvodni stranku nebo alespori README se zakladnimi
vysvétlivkami. Kéd je strukturovany nepfehledny a postrada komentare.

Samotny text prace povazuji za dobry. Vzhledem k celkovému rozsahu bakalarské prace, pouzitym
metoddm a dosaZenych vysledk, viak navrhuji celkové hodnoceni

B - chvalitebné.
Otazky k obhajobé.

e Dokazal byste porovnat pfistupy popsané v sekci 5.2.1 a 5.2.2?

e Celkova cena zafizeni se pohybuje kolem 13 tis. K€. Pokud byste, na zakladé nabytych
zkuSenosti, délal novou verzi zafizeni, dokazal byste sniZit vyrobni naklady?

e V oblasti sledovani trajektorie planujete pouziti nelinedrniho prediktivniho regulatoru. V ¢em
ofekavate jeho pfinos?

Poznamky pro studenta.

eV (ivodu Kapitoly 6 piSete o minimalizaci sou¢tu kvadrik. Nemélo by jit spiSe o soucet kvadratd?
e Sazeni rovnic:



o Vice rovnic pod sebou se obvykle zarovnava podle rovnitka (4.4.3-4), (5.2.12-13) a
(6.1.1-3).
o Rovnice (6.2.1) a (6.3.1) jsou sazeny rliznym fontem.
o Proménné se obvykle sazi kurzivou. To je dodrZeno aZ do rovnice (6.2.1), dal ne.
e Pro lepsi nazornost bych uvital fotografii celého zafizeni.
o (Castokrat se v textu odkazujete na rovnice, které jest& nebyly definované. Dobrou praxi je
napsat rovnici a nasledné ji za¢it popisovat.
e Zvolend hodnota koeficientu tlumeni (Obrézek 8a) neni dostateéné odlvodnéna.
e Nenijasné ¢im jsou zplsobené prudké zmény v derivaci L {Obrazek 11 napravo)? Konstanta
tlumeni je identifikovana nevérohodné.
e Postraddm doklad existence popisovaného zafizeni (napf. fotografii).
e Sekce 5.3.1 vybizi k zobrazeni situace, vzorec neni piili§ nazorny.
e Jak je mozné, Ze Euler simulace na Obrazku 14 se, vzhledem k jemnosti diskretizace, tak
dramaticky lisi?
e Jak jste ladil PID regulatory?

VeVelimidne2.6.2020 e
Ing. Pavel Otta
Oponent prace



