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Student pracoval na konceptu kolmo startujiciho malého bezpilotniho prostfedku, “tailsitteru,
Jde o spoleény projekt, ktery feSime s kolegy z Ustavu letadlové techniky FS. Daniel dosahl
ve své praci podle m& vynikajicich vysledkii a vyznamnym zptisobem posunul tento nas
vyzkum.

Prace Daniela Bukovského byla zaméfena na &4st konstrukéni a na vybér, implementaci a
oZiveni palubni fidici elektroniky. Daniel sestrojil letoun a pfipravil jeho kompletni
instrumentaci. Stihl rovn€Z zrealizovat sadu prvnich letovych testli zamé&fenych na validaci a
lad€ni f{dicich zakonl a promé&fit redlné charakteristiky pouZitych serv pii zatiZeni b&hem
letu.

Spolupréci se studentem hodnotim jako vynikajici. Chodil pravidelné konzultovat a referovat
o dosaZenych vysledcich a planech na dalsi postup. O projekt mé velky z4jem a prace ho bavi

a uspokojuje, na dosaZenych vysledcich je to vidét.

Co se formalni stranky tykd, prace je ¢lenéna a zpracovana logicky a pfehledng, libi se mi
uvodni kapitola s pfehledem podobnych a souvisejicich projektii ve svété.

Na zaklad€ vyse prezentovanych argumentii navrhuji hodnoceni A-VYBORNE.

VBtaedie 126 200IT 3 === 00000 i e ac e
Doc. Ing. Martin Hromg&ik, Ph.D.
vedouci diplomové prace



e POSUDEK OPONENTA
e ZAVERECNE PRACE

I. IDENTIFIKACNI UDAJE

Nazev prace: Kolmo startujici UAV samok¥idlo
Jméno autora: Daniel Bukovsky

Typ préce: bakalaiska

Fakulta/ustav: Fakulta elektrotechnicka (FEL)
Katedra/ustav: Katedra fidici techniky

Oponent prace: Ing. Jan Klesa, Ph.D.

Pracovi3té oponenta price:  Ustav letadlové techniky FS CVUT

Il. HODNOCENI{ JEDNOTLIVYCH KRITERI{
Zadani narocnéjsi

waws

Zadéni préce hodnotm Jako nérognéjsi vzhledem k provazanosti stavby Iétajiciho demonstratory, navrhu struktury Fidicho
systému a provedenf letovych zkousek.

Splnéni zadani spinéno

Zadani bylo spInéno v celém rozsahu.

Zvoleny postup FeSeni vynikajici

Zvoleny péstup Feseni bdbovfdé zadéni a ved| k dosazeni velmi dobrych vysledkuv relativné kratkém case fedeni 5|:Bjektu.

Odborna Groven A - vyborné

Odborna trovef préce je velmi vysoka. Student prokazal schopnost poufiti poznatki ziskanych studiem pfi FeSeni komplexni
tlohy.

Formalni a jazykova Grovef, rozsah prace B - velmi dobfe

Formalni a jazykova droveri prace je velice dobrd. V textu prace nejsou uvedeny rovnice a schazi podrobn&ijéi popis analyzy
namérenych dat. Toto hodnotim jako formalini nedostatek, protoZe to nemd vliv na odbornou trover prace.

Vybér zdrojl, korektnost citaci A - vyborné

| Student pfi zpracovani préce poutil relevantni zdroje a byl velmi aktivni pfi jejich vyhledavani. Zpasob citace zdrojd odpovida |
zvyklostem.

Dal$i komentafe a hodnoceni
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IIl. CELKOVE HODNOCENI, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Shrrite aspekty zdverecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni. Uvedte pFipadné otdzky, které by
meél student zodpovédét pfi obhajobé zavérecné prdce pfed komisi.

Préce je interdisciplinérniho charakteru a student prokdzal schopnost aplikovat znalosti nabyté studiem pro fe§eni pomérné
komplikované praktické dlohy. Prace ma vysokou odbornou i jazykovou troveri. Pro obhajobu prace 4dam o zodpovézeni
nésledujicich otazek:

V kapitole 5 mate uvedeny vysledky méfeni potfebného vykonu pro vis bikoptéry. Popidte prosim podrobnéji zvolenou
metodiku a pokuste se odhadnout nepfesnost méfeni.

V kapitole 6 se zabyvate méfenim dynamickych parametrd serva. Urete z vysledkd méfeni rychlost pohybu serva a pfipadné
dal$i dynamické parametry nutné pro navrh fidiciho systému.

PredloZenou zavérecnou praci hodnotim klasifikaénim stupném A - vyborné.

Datum: 15.6.2017 Podpis:
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