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. IDENTIFIKACNI UDAJE

Nazev prace: Mobilni aplikace pro fizeni bezpilotni helikoptéry nesouci pla&ié ptactva
Jméno autora: Stépan Kloutek

Typ préce: bakalafska

Fakulta/ustav: Fakulta elektrotechnicka (FEL)

Katedra/istav: Katedra kybernetiky

Vedouci prace: Dr. Martin Saska

Pracovisté vedouciho prace:  Katedra kybernetiky

Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani pramérné narocné
Hodnoceni nérocnosti zaddni zdvérecné prdce.

Nérognost zadani spotiva v pofadavku na diikladné propracovanou vyslednou Android aplikaci, kterd musi vyhovovat
pozadavkim primyslového partnera, se kterym pldnujeme pokragovat ve vyvoji systému.

Spinéni zadéani spinéno

Posudte, zda predioZend zdvéretnd prdce spliiuje zaddni. V komentdFi pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
spinény, nebo zdu je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spinéno, pokuste se posoudit zdvaZnost, dopady a
pfipadné i pficiny jednotlivych nedostatka.

Student splnil zadani ve viech bodech. Pfevdiné jeho préce na vlastni aplikaci je velmi pfinosn4 a jeho vysledky vyuzili i
dalsf studenti.

Aktivita a samostatnost pfi zpracovéni price B - velmi dobfe

Posudte, zda byl student béhem feSeni aktivni, zda dodrioval dohodnuté terminy, jestli své Fegeni pribéiné konzultoval a
zda byl na konzultace dostatecné pfipraven. Posudte schopnost studenta samostatné tviiréi prdce.

Student pracoval samostatné a aktivné. Na schiizky dochazel pravideln& a byl dobfe pfipraven. Drobnou vytkou je, Ze mél
nékdy jeSté vice vyuZit kreativity a nebdt se testovat alternativni pFistupy. To se projevilo i pfi finélnich experimentech, kdy
mobhl klady naimplementované feseni je$té vice prokazat.

Odborna droven B - velmi dobfe

Posudte troveri odbornosti zavérecné prdce, vyufiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a
dat ziskanych z praxe.

DosaZend préce ma dobrou lrovefi hlavng z implementaéniho hlediska, na coz se mél student pfevainé zamérit. Nicméngé

student se i vcelku Gisp&3né pokou3el o pfesah prace do moZnosti aplikovat nejnové&jii piistupy v oblasti planovani, pro co?
vyvinutou platformu pfipravil a v éemZ bude v navazujici préci pokracovat.

Formalni a jazykova trover, rozsah price B - velmi dobfe

Posudte spravnost pouzivani formdinich zdpisi obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.

Vétsinu casti prace jsem mél moZnost &ist a navrhovat korekce, které byly postupné zapracovany, nicméné pfevdiné ¢ast
popisujici vysledky a experimenty vyZaduje jesté nékolik iteraci. Pokud viak pfihlédneme k tomu, e jde o prvni praci
studenta v cizim jazyce v takovém rozsahu, je vysledek dostaZujici.

Vybér zdroji, korektnost citaci B - velmi dobfe

Vyjddrete se k aktivité studenta pFi ziskdvdni a vyuZivdni studijnich materidld k Feseni zdvérecné prdce. Charakterizujte
vybér pramend. Posudte, zda student vyuZil viechny relevantni zdroje. Ovéfte, zda jsou viechny prevzaté prvky fadné
odliseny od viastnich vysledki a ivah, zda nedolo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace uplné a v souladu
s citacnimi zvyklostmi a normami.
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PouZitd literatura je citovdna korektné. V préci je popséno, které &sti jsou implementacf existujici literatury a které €4sti
popisuji studentem navriené metody. lediné, co postradém, jsou odkazy na popis &asti systému helikoptéry (Fizeni,
| stabilizace), které vyvinutd aplikace vyuziva.

Ill. CELKOVE HODNOCENI A NAVRH KLASIFIKACE

Shriite aspekty zavérelné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni,

Student k feSeni zadané préce pfistupoval svédomitg, jeji vystupy jsou hodnotné a Ize na nich dale stavét.
Vyvinuta aplikace je pIné funkéni a byla Uspé3né otestovéna s redlnou helikoptérou. Drobné vyhrady mam pouze k
formalni strénce préce, pFevéiné k Casti popisujici vysledky prace, kde jsou rezervy. Experimentadlni evaluace
systému mohla jit vice do hloubky, nicméné i takto popsané vysledky jsou dostate&né ilustrativni a ukazuji
moznosti pouZiti systému. Praci proto hodnotim stupn&m B - velmi dobfe.

Datum: 6.6.2018 Podpis:
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I. IDENTIFIKACNT UDAJE

Ndzev préace: Android Application for Control of an Unmanned Helicopter Carrying a Bird
Repeller

Jméno autora: St&pén Klougek

Typ price: bakalaFska

Fakulta/ustav: Fakulta elektrotechnicka (FEL)

Katedra/dstav: Katedra fidici techniky

Oponent prace: Mgr. Pfemysl Volf, Ph.D.

Pracovisté oponenta price: Katedra pocitaé(

Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERI{

Zadani primérné ndroéné

Hodnoceni ndroénosti zaddnl zdvéreéné prdce.

Zadanim prace bylo vytvofit maobilni aplikace na ovladani dronu pro Ggely pladeni ptactva. Mobilni aplikace komunikuje
s dronem a integruje pldnovat trajektorii. Sougasti prace je i vybér vhodného zvukového generatoru,

Spinéni zadani spinéno

Posudte, zda pfedloZend zdvérecnd prdce splfiuje zaddni. V komentdé¥i pFipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
spinény, nebo zda je prdce oproti zaddni roz$ifena. Nebylo-Ii zaddni zcela spinéno, pokuste se posoudit zédvaZnost, dopady a
pripadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Zadéni bylo spinéno, vysledna aplikace je funkéni.

Zvoleny postup feSeni spravny
Posudte, zda student zvolil sprdvny postup nebo metody Feen.
Student postupuje systematicky, fesi jednotlivé &sti, které poté spojuje a testuje.

Odborna droven B - velmi dobrfe

Posudte droveri odbornosti zdvérecné prdce, vyu#iti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi o
dat ziskanych z praxe.

Prace se sklada z &asti vyZaduijicich rlznou teoretickou znalost a pfipravu, napf. plénovani trajektorie vs. Vybér zvukového
systému. Prace v mnoha &astech vyuZiva nebo pfepouZiva jiz hotovych subsytémd, které integruje dohromady.

Formalni a jazykova Uroveri, rozsah price C - dobfe

Posudte sprdvnost pouZivdni formdinich zdpisi obsazenych v préci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.
Prace je psana v anglicting. Angli¢tina je na primérné trovni a obsahuje fadu obratil, které vychazeji z tedtiny. Pro
nefeského &tendfe by obfas nemusela byt zcela srozumitelnd.

Vybér zdroji, korektnost citaci A - vyborné

Vyjadrete se k aktivité studenta pfi ziskdvdni a vyuZivdni studijnich materidld k FeSeni zdvéreéné préce. Charakterizujte
vybér pramend. Posudte, zda student vyuZil viechny relevantni zdroje. Ovérte, zda Jjsou viechny prevzaté prvky fédné
odliseny od viastnich vysledkd a dvah, zda nedosio k porusen citacni etiky a zda jsou bibliografické citace Upiné a v souladu
s citacnimi zvyklostmi a normami.

| Student se zdroji pracuje spravné.

Dalsi komentafe a hodnoceni

Vyjadrete se k drovni dosaZenych hlavnich vysledki zdvérecné prdce, napt. k trovni teoretickych vysledkd, nebo k trovnia
funkénosti technického nebo programového vytvoreného feseni, publikacnim vystupdm, experimentdini zruénosti apod.
Prace se primarné zaméfuje na tvorbu mobilni aplikace, ktera je navriena a implementovana spravné. Zadanim prace je
vytvorit komplexni systém a tudiZ préce integruje i dal§i €4sti, zejména planovat trajektorie. Student poskytuje zakladni
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teorii k planovani a vybrané feSeni implementuje a integruje do systému. Z prace mi neni zfejmé, jak moc planovaé
funguje. Napf. coverage test (kapitola 9.2) je patrny rozdil mezi planem uZivatele (obrazek 15) a vyslednou trajektorii
(obrazek 17).

Il. CELKOVE HODNOCENI, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Shrrite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice oviivnily Vase celkové hodnoceni. Uvedte pfipadné otdzky, které by
mél student zodpovédét pii obhajobé zdvérecné prdce pred komisi.

Studen zpracoval celé téma préce a kli¢ové Casti zadani (tvorba mobilni aplikace) splnil vyborn&. Nicméné se
potykal s planovaCem, ktery pravdépodobné nefunguje vidy zcela perfektné. K préci mam nasledujici otazky:

1) V kapitole 9.2 planovéni trajektorie nefunguje zcela dobfe. Vysledek je ovlivnén Spatné nastavenou
rychlosti pro UAV. Pro¢ byla rychlost $patné nastaven4 a experiment se neproved| znova se spravnou
rychlosti? Pfipadné jestli to byla demonstrace chovani pFi patné nastavené rychlosti, tak lepe vysvétlit jak
funguje zkracovani trajektorie?

2) Planovac funguje tak, Ze se snaZi za dany ¢as maximalizovat hodnotu obleténych ciléi. Uvazovalo se
v ramci prace (nebo do budoucna) poufit takovy algoritmus, ktery hledal trajektorie nékolika lett tak, aby
se minimalizoval pocet letl nutnych pro spinéni viech waypoint?

PfedloZenou zavéretnou praci hodnotim klasifika¢nim stupném B - velmi dobfe.

Datum: 12.6.2018 Podpis:
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