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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIf

Zadani narotnéjsi

Hodnoceni ndroénosti zaddni zdvéreiné prace.

Student Fesil relativné nové téma, které neni v literatufe prilid zpracovano. BEhem rané faze fedeni projektu jsme upravili
zadéni v tom sméru, Ze cilem nebylo hojné studované téma pohybu robotu mezi piekazkami, ale vloha dopravniho
inZenyra, ktery mé k dispozici prostor vozovky a jeho dkolem je vyznadit jizdni pruhy.

Splnéni zadani splnéno s vétsimi vyhradami
Posudlte, zda pfedloZend zdvérecnd prdce splfiuje zaddni. V komentdfi pfipadné uvedte body zadéni, které nebyly zcela
spinény, nebo zda je préce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zadéni zcela spinéno, pokuste se posoudit zdvaZnost, dopady a

pfipadné i priciny Jjednotlivych nedostatkd.

Student tuto modifikovanou dlohu uspeshé Fesil a docilil vysledkil, které naznacuji smér Feseni. Pro jejich praktické pouZiti

veus

by ale byla nutn jejich dopracovanéjsi implementace a fada dal3ich pomocnych, ne slo¥itych algoritmi, napf. jak se
z libovolného bodu voiného prostoru dostat na kivku roadmapy.

Aktivita a samostatnost pii zpracovéni prace Zvolte poloiku.

Posudte, zda byl student béhem Feseni aktivni, zda dodrZoval dohodnuté terminy, jestli své Feseni prubéiné konzultoval a
zda byl na konzultace dostatecné pripraven. Posudte schopnost studenta samostatné tviréi prdce.

Zde se formulaf miji s viastnostmi studenta. Pan Ukieh j je velmi solidni a uctivy clovék. Pravideln& dochazel na konzultace
nebo se z nich v&as omlouval, jeho pfistup k pin&ni povinnosti je velmi zodpovédny. Na konzultace pFichazel pfipraven. Na
stranu druhou neni pfili§ napadity, takie v mnoha dil¢ich bodech feseni potfeboval detailni vedeni. V okamziku, kdy

pochopil, co méa délat, aktivné na feSeni problému pracoval.

Odborna droveri C - dobie

Posudlte troveri odbornosti zavéreéné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem o z odborné literatury, vyuliti podkladd a
dat ziskanych z praxe.

Prace podle mne vyhovuje nirokiim na bakaléiské prace kladenym.

Formdlni a jazykova Groveii, rozsah préce A -vyborné

Posudte sprdvnost pouZivdni formdinich zdpisG obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou strénku.

Pan Ukleh se velmi dobfe vyjadfuje, takie jsem mél jen velmi mélo pfipominek k textu prace. Takté? typograficky je prace
pellivé zpracovana.

Vybér zdrojii, korektnost citaci A - vyborné

Vyjddrete se k aktivité studenta pfi ziskdvdni a vyuZivdni studijnich materidli k feseni zavéreéné préce. Charakterizujte
vybér pramend. Posudte, zda student vyuZil vSechny relevantni zdroje. Ovétte, zda jsou viechny pfevzaté prvky Fadné
odlideny od vlastnich vysledkii a uvah, zda nedoslo k porudeni citaéni etiky a zda jsou bibliografické citace upiné a v souladu
s citacnimi zvyklostmi a normarni.

Préci se zdroji zvlada student dobfe.
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DalSi komentéafe a hodnoceni
VyjddFete se k trovni dosaZenych hlavnich vysledkd zavéreéné prdce, napf. k urovni teoretickych vysledkd, nebo k drovni a
funkénosti technického nebo programového vytvoieného Feseni, publikacnim vystupim, experimentdlini zrucnosti apod.

Student prokazal mnoho schopnosti v mife vyrazné vy3si neZ je mezi studenty zvykem. Velmi dobfe se vyjadiuje, je velmi
pracovity a spolehlivy. V jinych schopnostech ho fada studenti predci.

IN. CELKOVE HODNOCENI A NAVRH KLASIFIKACE
Shrrite aspekty zdvéreCné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni.

Na zakladé odvedené prace si dovedu predstavit, Ze pan Ukleh bude ve svém budoucim zaméstnani velkym
piinosem, pokud bude jmenovan na pro ného vhodnou pozici.

PredloZenou zavéreénou praci hodnotim klasifikacnim stupném C - dobie.

Datum: 22.5.2020 Podpis:
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I. IDENTIFIKACNI UDAJE
Nazev prace: Planovani pohybu mobilniho robotu v primyslovém prostiedi
Jméno autora: Adam Ukleh [
Typ préce: Daltaldr lom
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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERI(

Zadéni pridwmerie Niyotine
Hodnocenf ndrocnosti zaddni zdvérecné prdce.
Zadani je dostatecné obecné a umoZiiuje vybrat pfiméfené naroény pristup

Spinéni zadani spl WMo & piens e vjkradau
Posudte, zda predloZend zdvéreénd prdce spifiuje zaddni. V komentdFi pFipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsiFena. Nebylo-li zaddnf zcela spinéno, pokuste se posoudit zdvaznost, dopady a
pripadné i priciny jednotlivych nedostatkil.

Zadani tak, jak bylo pfiloZzeno k bakalaFské praci neni zcela spinéno. Vedouci prace mi viak potvrdil, Ze
doslo k posunu zadani prace smérem k navrhu reprezentace prostiedi pro planovani. Pfesto bych rad
vidél v praci vyhodnoceni, jak je zvolen4 reprezentace vhodna pro planovani implementaci alespon
zakladniho planovaciho algoritmu nad reprezentaci. Protoze je vysledna reprezentace vlastné
orientovany graf, bylo by snadné vyuZit n&jakou grafovou metodu.

Zvoleny postup Feseni Yaskesne vhqng

Posudte, zda student zvolil sprdvny postup nebo metody Fesent.

Obecné je vyuZiti skeletonu nebo hran Voroného diagramu vhodné pro tvorbu reprezentace prostfedi
pro planovani a tzv. Roadmap. Jako nevhodné mi pfijde navriené roziifeni zavedenim virtualnich
stfedovych ¢ar. Tyto zavadéji do prostFedi virtualni prekazky, které v navrhované varianté robot
nemuZe projet. Proto dochazi k situacim, kdy robot z mista [2,91] do mista [3,91] v uvedené mapé,
nemuZe naplanovat pfimou cestu (délky cca 1 metr) a musi objet skoro celou mistnost a ujet Fadoveé
desitky metr(. A podobnych mist je v map& mnoho. Jako mnohem vhodnéjsi by bylo vyuZit pfistup
generalizovanych Voroného diagram.

Odborna dGroveii C-dobve

Posudte vroveri odbornosti zdvéreéné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladii a dat
ziskanych z praxe.

Odborné drovei préace je na dobré trovni. Jako nedostatek hodnotim chybé&jici analyzu soucasnych
metod a slabou experimentalni €ast. Prace zcela postrada sekci State-of-the-Art tykajici se planovani
nebo reprezentace prostfedi pro planovani. Myslim, Ze napf. pfistup PRM (probabillistic Road Maps) by
mohl byt dobrou inspiraci pro vlastni praci ¢i jako referenéni metoda. Metoda je otestovana vlastné
pouze na jediné mapé. Bylo by vhodné otestovat na vice druzich prostied. A jak uz jsem zminil, chybi
mi alespofi zakladni vyuZiti pfi vlastnim planovani.
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Formalni a jazykova Groveni, rozsah prace C- a{obﬁe

Posudte sprdvnost pouZivdni formdinich zdpisii obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou strdnku.

Po formalni strance bych praci vytknul nepfitomnost popisu algoritmu ve formé pseudokodu. Slovni
popis algoritm( je nékdy nejasny (mUtZe byt zplisobeno subjektivné, mou slabsi znalosti slovenského
jazyka). Urovefi slovenského jazyka si netroufam hodnotit, pouze bych zminil poutziti pleonasmu
“nejoptimalnejsie”, ktery ,bije do oci”, zejména ve spojeni s metodou, ktera z principu optimaini feSeni
nenabizi.

Vybér zdroj, korektnost citaci B velwidolie

Vyjddrete se k aktivité studenta pfi ziskdvdni a vyuZivdni studijnich materidld k feSenf zdvérecné prdce. Charakterizujte vybér
pramentl. Posudte, zda student vyuzil viechny relevantni zdroje. Ovéfte, zda jsou viechny prevzaté prvky rdadné odliSeny od
viastnich vysledku a uvah, zda nedoslo k poruseni citaéni etiky a zda jsou bibliografické citace tipIné a v souladu s citacnimi
2vyklostmi a normami.

MnoZstvi a volba zdrojl je na bakalaFskou praci nadprimérna, jejich zapracovani do textu je oviem
horsi. Citace zdrojli jsou Casto uvedeny bez blizSiho vysvétleni napf sekce 4.3 ,Datova reprezentacia
roadmapy” hned v prvni vété uvadi tfi citace, u kterych mi neni zcela zfejmé, jak s datovou reprezentaci
souvisi.

Dalsi komentdfe a hodnoceni
Vyjddrete se k trovni dosazenych hlavnich vysledki zdvéreéné prdce, napf. k tirovni teoretickych vysledkd, nebo k vrovni a
funkcnosti technického nebo programového vytvofeného Feseni, publikacnim vystupim, experimentdini zrucnosti apod.

PriloZené zdrojové kédy v jazyce Python jsou rozdéleny do mnoha malych modult. Chybi néjaky zifejmy vsfupni bod, ktery by
z dané mapy vygeneroval vystup pro planovaci algoritmus. Vyjimkou je modul CREATE_GRAPH_BFS, ktery obsahuje skoro
2000 radki kédu z nichZ je vétsina Fetézec if-else.

I1l. CELKOVE HODNOCENI, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Shriite aspekty zdavéreéné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni, Uvedte pripadné otdzky, které by
mél student zodpovédét pii obhajobé zdvéreéné prdce pred komisi.

1. U algoritmu 4.2 je $patné uvedend podminka pro strukturni elementy B1 a B2, MtiZete ji prosim
opravit a vysvétlit, proc je chybné?
2. MuZete vysvétlit co déla CREATE_GRAPH_BFS.py?

PredloZenou zavérecnou praci hodnotim klasifikacnim stupném D-%rop’ﬂ"'z

Datum: 5. 6. 2020 Podpis:
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