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Cilem préce pana Vajnara bylo vytvofit model autonomniho auta pro soutéz F1/10 a navrhnout
i jeho software. Jednd se o soutéz studentskych tymd, jejiz cilem je autonomni #zeni auta a diraz
je kladen na vyvoj software. I z toho divodu pravidla soutéZe pomérné piesné specifikuji jakd me-
chanika a elektronika se mé pouzit a volnost je pravé v oblasti softwaru. V pfipadé nadeho auta
tomu bylo trochu jinak, nebot jsme chtéli vyuzit nékteré komponenty z pfedchoziho projektu a jiné
komponenty, které byly v Evropé dostupné pomérné draho, jsme nahradililépe dostupngjgimi ekvi-
valenty.

Tato diplomové prace tedy zahrnovala mnoho rtiznorodych ¢innosti od navrhu a vyroby mecha-
niky, pfes jednoduchou elektroniku az po vyvoj softwaru. Pan Vajnar vSechny tyto ¢innosti zvladl
a vysledkem je funkéni prototyp autonomniho auta. Ne viechno je v tuto chvili dokonalé, ale jedna
se o dobry zéklad pro téast v podzimnim kole soutéze. Bohuzel musim priznat, e nase rozhodnuti
pouzit jin€ auto s vlastni mechanikou nebylo nejstastnéjsi. Odladéni mechaniky zabralo vice ¢asu
neZ bylo pldnovéno, a ¢as potom chybél pfi praci na softwaru.

Ke stylu prace pana Vajnara nemam vé&t$ich pfipominek. Na vyvoji pracoval usilovné a rovno-
mérné po celou dobu a vZdy velmi samostatn&. Obéas se sice zadrhl na fedeni diléich problémi,
ale statila krat$i konzultace a vyvoj zase pokratoval. Kromé vlastniho vyvoje se pan Vajnar podilel
i na dalsich ¢innostech, které s autem souvisely — napifklad se nékolikrat uéastnil akef typu ,Den
otevienych dvefi.

Celkové jsem s pracf velmi spokojen a hodnotim ji stupném A - vyborné.

V Praze dne 7. ¢ervna 2017 Ing. Michal Sojka, Ph.D.
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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERI[

Zadani Indrocnéjsi
Hodnoceni ndrocnosti zaddni zdvéreéné prdce.
Narocnost price spociva hlavné v jejim rozsahu, kdy vyvoj HW a SW vybaveni téméF od za&atky jé na jednu praci i.relk;?.

Splnéni zadani splnéno

Posudte, zda predloZend zdvéreénd prdce splfiuje zaddni, V komentdfi pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsiFena. Nebylo-li zaddni zcela spinéno, pokuste se posoudit zdvaznost, dopady a
pfipadné i priciny jednotlivych nedostatka. ‘ _

Zadanf bylo spInéno v pIném rozsahu, pouze posledni bod dokumentace vysledk je strugny.

Zvoleny postup Feseni 'S’DFE‘L‘

Posudte, zda student zvolil sprdvny postup nebo metody fesen. 7
Vzhledem k rozsahu prace je zvoleny postup, sestaveni Fidictho SW z dostupnych nastrojl systému ROS a doplnéni
neexistujicich funkci, asi jediny mozny.

Odborn4 uroveri |B - velmi dobre |

Posudte troven odbornosti zdvérecné prdce, vyusiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuziti podkladti a dat
ziskanych z praxe. o

Prace je spise implementaéni, student nevymyzlel nové algoritmy, ale prevainé sestavoval existujici rﬁodﬁly. To se odrazi na
vysledné tirovni prace, kdy by nékteré moduly vyZadovaly pFepracovat, ¢i implementovat novy algoritmus. Do této kategorie
bych fadil hlavné& vy3si planovéni trajektorie, kdy vyuziti potencislového pole neni tim nejlepsim algoritmem, neoptimalizuje
cestu z hlediska rychlosti projeti drihy.

Formalni a jazykova Urovei, rozsah prace A-vwborné

Posudte sprdvnost pouZivani formdlnich zdpist obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou strénku.
Prace je psana Ctivé a mnoZstvi preklept je na dobré drovni. Nékteré vety by v angliétiné chtély mirné preformulovat.

Vybeér zdroji, korektnost citaci C- dobfe

Vyjddrete se k aktivité studenta pfi ziskdvdni a vyuzivdni studiinich materidli k Feseni zdvérecné prdce. Charakterizujte vybér
prament. Posudte, zda student vyuZil viechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou viechny pfevzaté prvky Fddné odliseny od
vlastnich vysledkd a tvah, zda nedoslo k poru3eni citaéni etiky a zda Jsou bibliografické citace Upiné a v souladu s citaénimi
zvyklostmi a normami.

Citace jsou pouZity korektng, pouze mi pfijde nepfehledné citovat jednotlivé funkce ROSu &i manualovych stranek jako
oddélené citace. Vyhodn&jsi by mi pfilo pouZit poznamku pod Earou, ktera by specifikovala, kters ast dokumentace ROSu je
na daném mist& pouZita, jak student pro nékteré SW vybaveni v textu uvadi.
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Dalsi komentare a hodnoceni

Vyjddrete se k trovni dosaZenych hlavnich vysledki zdvérecné prdce, napf: k trovni teoretickych vysledkd, nebo k trovni a
funkénosti technického nebo programoveého vytvoreného Fesent, publikacnim vystupiim, experimentdini zruénosti apod.
Rozsah prace je veliky a ocefiuji, Ze se studentovi podafilo dostat systém do funkéniho stavu. Zarovers prace vyloZené
ukazuje, Ze nékteré asti by bylo tfeba prepracovat, pfipadné rozebrat hloubgji (napfiklad zjistovani parametri modelu auta
by zasluhovalo automatické vyhodnocovéni rychlosti z dat laserového hloubkoméru, stejné tak analyza IMU jednotky
postrada skuteZné hodnoty zméfena napfikiad externi/interni lokalizaci auta v prostredi). Je ale nutné zarovef podotknout,
Ze kazda tato ¢ast by vydala za samostatnou diplomovou préci. V tom vidim velky pfinos této prace, e umoiZiiuje dal3im
student(m navazat na vytvofeny systém a zabyvat se jiZ hloubéji jen nékterymi &astmi.

IIl. CELKOVE HODNOCEN(, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Shrrite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni. Uvedte pfipadné otdzky, které by
mél student zodpovédét pii obhajobé zdvéreéné prdce pred komisf.

Myslite, Ze by visudlni lokalizace probihala Iépe, kdyby algoritmus pfedpokladal pohyb pouze ve 2D?
Zkoumal jste vytizenost procesoru jednotlivymi ¢astmi systému a ktera €ast je vypocetné nejnarocnéjsi?
NezatéZuje procesor zbytecné reZie ukladani dat do ROS_bagu a logovani obrazu na kartu?

Ridici smy¢ka 15Hz je pomald, je moZné systém zrychlit, umél byste navrhnout jeii zrychleni?

PredloZenou zavérecnou praci hodnotim klasifikaénim stupném IB - velmi dobfe ’

Datum: Podpis:
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